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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét polegajagcych na wykonaniu - instalacji SAP budynku
giébwnego wraz z zespotem budynkow towarzyszgcych na potrzeby Komendy
Powiatowej Policji w Stargardzie Szczecinskim

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspoélne
dotyczgce wykonania i odbioru robdt, ktore zostang zrealizowane w ramach
zadania — instalacja SAP dla budynku Komendy Powiatowej Policji wraz z
zespotem budynkow towarzyszgcych w Stargardzie Szczecinskim ul. Warszawska
29 - dz. Nr 464 obreb 11

1.3. Zakres robo6t obj ety specyfikacja techniczn a

Zakres robot objety niniejszg specyfikacjg techniczng jest zgodny z opisem wg
Wspdlnego  Stownika Zamowien CPV 45312100-8 - Instalowanie
przeciwpozarowych systemow alarmowych i obejmuje:

- montaz urzadzen SAP:

1.3.1- modutowa centrala alarmowa do 8 linii dozorowych — dodatkowa karta
funkcyjna centrali alarmowej - karta adresowa do 256 adreséw,

1.3.2. - akumulatory bezobstugowe 12V ; 17 Ah, 12V ; 44 Ah, 12V; 3 Ah,

zasilacz,

1.3.3. — modut 1 adresowy - element kontrolno-sterujgcy - element kontrolny
wielowejsciowy,

1.3.4. - obudowa, pojemnik akumulatoréw,

1.3.5. — sygnalizator akustyczny adresowalny,

1.3.6. - montaz gniazd i czujek dymu, dymu i temperatury, uniwersalnej czujki
ciepta, gniazda uniwersalne, wskazniki zadziatania, przycisk,

1.3.7. - testowanie oprogramowania systemu alarmowego, uruchomienie i pomiary
linii dozorowych adresowych, praca prébna i testowanie systemu alarmowego,

- montaz okablowania :
1.3.8. - mechaniczne przebijanie otworéw w $cianach lub stropach z cegly o

diugosci przebicia do 1/2 ceg. - $r.rury do 25 mm, reczne przebijanie otworow w
scianach lub stropach z cegty o dlugosci przebicia do 1 cegty - $r.rury do 25 mm,
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1.3.9. - rury winidurowe karbowane (gietkie) uktadane p.t. w gotowych bruzdach
bez zaprawiania bruzd (sr.do 19mm poditoze betonowe) - rury

$r. 16mm, montaz uchwytéw pod przewody kabelkowe uktadane pojedynczo z
przyg. podtoza mechanicznie - przykrecanie do kotkéw stalowych uchwyty,

1.3.10. - Przewody kabelkowe wciggane do rur - przewod YnTKSYekw

1x2x1 mmz2, przewody kabelkowe n.t.- mocowane paskami lub klamerkami na
przygotowanym podiozu - przewod HDGs 2x1mm2, przewody kabelkowe n.t.-
mocowane paskami lub klamerkami na przygotowanym podtozu - przewod HDGs
2x1,5 mm2, przewdd kabelkowy YnTKSYekw 4x2x0,8 mm?2

- montaz instalacji oddymiania :
1.3.11. - kompaktowa centrala oddymiania,
1.3.12. - przycisk oddymiania,

1.3.13. — sitownik do zamocowania w oknie,

1.4 0Ogb6lne wymagania dotycz ace robot

a) Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjg Techniczna.

b) Niezaleznie od wyzej wymienionego zakresu robot ( ma on charakter
orientacyjny), Wykonawca zobowigzany jest do wykonania wszystkich
czynnosci koniecznych do wihasciwego funkcjonowania budynku bedgcego
przedmiotem niniejszego opisu zgodnego z projektem.

c) Bez wzgledu na dokladnosci i wytyczne zawarte w niniejszej dokumentaciji
okreslajgcej wykonanie rob6t oraz srodki do ich wykonania, na Wykonawcy
cigzy przede wszystkim zobowigzanie rezultatu.

d) W czasie realizacji prac stanowigcych przedmiot niniejszej Specyfikacji
technicznej, Wykonawca bedzie musial dostosowac¢ sie do ustaw, norm i
przepisow branzowych obowigzujgcych w chwili wykonywania robot.

e) Jesliby w trakcie robot weszty w zycie nowe przepisy, przed wprowadzeniem
jakichkolwiek zmian, Wykonawca jest zobowigzany do powiadomienia o tym w
formie pisemnej Jednostke Projektowg okres$lajgc szczegotowo zakres tych
zmian oraz dodatkowy koszt ich wprowadzenia.

2. MATERIALY

2.3.Warunki og6lne stosowania materialow

Okreslone w projekcie marki i typy urzadzen i materiatdbw podano przykiadowo dla
wyznaczenia standardu technicznego. Wykonawcy robot przystuguje prawo ich
zastgpienia przez materialy i urzgdzenia nie gorszej jakosci 0 co najmniej
rownowaznych parametrach technicznych. Decyzje o zatwierdzeniu materiatu
zamiennego podejmuje inspektor nadzoru inwestorskiego w przypadkach
koniecznych po konsultacji z projektantem.

Wykonawca proponujgcy urzgdzenia i materiaty zamienne odpowiedzialny jest za
sprawdzenie mozliwosci ich zastosowania pod kazdym wzgledem ( a wiec:
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wymiarOw, ciezaru, sposobu transportu i montazu, podigczen, parametrow
zasilenia energetycznego, sterowania i.t.p.) oraz ewentualne dostosowanie do
materiatu zamiennego rozwigzan zwigzanych przyjetych w innych opracowaniach.
Zastosowane urzgdzenia i materialy objete w instalacjach odrebng gwarancjg
producenta powinny miec¢ zapewniony serwis przez autoryzowany zakiad.
Wszystkie zastosowane materialy 1 urzgdzenia muszg posiadaé aktualne
dokumenty dopuszczenia do stosowania na terenie Rzeczypospolitej Polskiej,
Swiadectwa zgodnosci z PN, certyfikaty lub aprobaty techniczne oraz inne
ewentualne atesty wymagane przepisami szczegolnymi.

2.4. Wymagania szczegotowe dla materialow

W momencie rozpoczecia robot zostanie przedstawiony lub opisany przez
Wykonawce wzorcowy egzemplarz kazdego urzadzenia lub materiatu. Wszystkie
montowane pozniej urzadzenia i materialy muszg by¢ identyczne jak ten
przedstawiony jako egzemplarz wzorcowy.

Jednostka Projektowa bedzie mogta zazgda¢ od Wykonawcy dokonania, bez
dodatkowych kosztow, prezentacji urzgdzenia lub materiatu.

2.5. Sktadowanie materiatldow

Teren przeznaczony na skladowanie materialdbw ma by¢ wydzielony i wyraznie
oznakowany.

Sposéb  skladowania nie moze powodowa¢ pogorszenia sie jakosci
magazynowanych materiatow .

Dostep do materiatbw musi by¢ ograniczony tylko do oséb bezposrednio
wykonujgcych prace montazowe zgodne z dokumentacjg projektowg i niniejszg
specyfikacjg techniczng.

3. SPRZET

3.3. Ogodlne wymagania dotycz ace sprz etu

Zastosowany sprzet musi posiadac atesty i spetnia¢ przepisy zgodne z przepisami
BHP. Zastosowany sprzet uzywany do montazu instalacji i urzadzeh musi
odpowiada¢ normom wiasciwym do zastosowanych materiatéw i zalecanych przez
ich producenta.

4. TRANSPORT

Transport musi spetnia¢ przepisy zgodne z przepisami BHP. Sposob transportu
musi w petni zabezpiecza¢ materialy i urzgdzenia przed ich uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot
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5.1 Oqgo6lne warunki wykonania robo6t

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w pok. 1.4.

Zakres Swiadczen wykonawcy roboét instalacyjnych instalacji SAP budynku na

potrzeby KPP i obejmuje:

e W porozumieniu i za akceptacjg autorow opracowania i inwestora
ewentualnych niezbednych do realizacji robét szczegdtowych rysunkow
(rysunkéw warsztatowych) i specyfikaciji,

» kompletacja i dostawa na plac budowy wszystkich niezbednych do wykonania

* materiatéw i urzadzen,

* wykonanie robot budowlanych wraz z montazem wszystkich urzadzen,
uruchomieniem 1 regulacjg oraz przeprowadzeniem niezbednych prob i
pomiarow

» dostarczenie kompletu dokumentoéw niezbednych do odbioru robét, w tym w
szczegolnosci dokumentacji powykonawczej, protokotdw badan, pomiarow i
odbiorow czesciowych, swiadectw jakosciowych i atestbw na zastosowane
materialy i urzgdzenia, instrukcji obstugi i kart gwarancyjnych

Niezaleznie od wymagan przedstawionych w niniejszym opracowaniu zastosowane

rozwigzania techniczne, materialy i urzgdzenia oraz wykonawstwo rob6t muszg

by¢ zgodne z postanowieniami obowigzujgcych przepiséw, Polskich Norm

wprowadzonych do obowigzkowego stosowania, ogolnych warunkéw wykonania i

odbioru rob6t oraz sztuki zawodowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogblne zasady kontroli

Wykonawca pokryje koszty wszelkich préb. Zostang one przeprowadzone w
obecnosci przedstawicieli Inwestora i Jednostki Projektowej. Zostang one
przeprowadzone zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami a ich wyniki
zostang przedstawione w odpowiednich dokumentach zgodnych z normami.
Odbiory i proby bedg mogly zosta¢ przeprowadzone jedynie po uprzednim
przedtozeniu dokumentéw wykonawczych.

Wszystkie czynnosci zostang przeprowadzone przez pracownikow Wykonawcy i
na jego odpowiedzialnos¢. Podczas odbiorow i prob Wykonawca bedzie
zobowigzany do wyeliminowania wszystkich powstatych zakidcen, elementéw
instalacji, do usuniecia usterek na swoj koszt (materiat i robocizna), wymiany
wszystkich uszkodzonych elementow, do usuniecia usterek zwigzanych z
wadliwymi jej elementami.

W przypadku uchylania sie Wykonawcy do naprawy urzadzen w okresie préb
Inwestor ma prawo zleci¢ wykonania tych prac na koszt i ryzyko nie wywigzujgcego
sie za swoich obowigzkéw Wykonawcy.

6.2. Zakres bada n prowadzonych w czasie prowadzenie robo6t

Przed zakryciem robdét w obecnosci Wykonawcy w dniu wyznaczonym przez
Inwestora nastgpi sprawdzenie prawidtowosci wykonania robot.
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Badania dotyczy¢ beda:

sprawdzenia zgodnosci zastosowanych urzadzen i materiatdw ze wskazanymi w
kontrakcie sprawdzenia wykonania rob6t zgodnie ze regutami sztuki budowlanej

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiarowania robét

Przedmiary robot ujetych w niniejszym rozdziale sporzadza sie zgodnie z
wykonang dokumentacjg techniczna,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogo6lne dotycz ace odbioru robot.

Przed odbiorem robdét Wykonawca musi dostarczyé Inwestorowi nastepujgce
dokumenty: wykaz wszystkich zainstalowanych urzgdzen i materialtdbw wraz z ich
atestami, certyfikatami lub deklaracjami zgodnosci.

Dokumentacje powykonawczg

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

W czasie prowadzenia robot nalezy stosowac sie do nastepujgcych przepiséw i

zasad:

1. Warunkéw technicznych wykonania i odbioru instalacji — Zeszyt nr 6 CIBRTI
INSTAL

2. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. ( Dz. U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlanych.

3. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. ,W sprawie

4. warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie”
(Dz. U. nr 75 poz. 690 ) z pdzniejszymi zmianami.

5. Zainstalowane urzgdzenia i materialy powinny spetnia¢ warunki certyfikacji na
znak bezpieczenstwa i oznaczania tym znakiem.

6. Wszystkie zainstalowane urzgdzenia elektromechaniczne powinny posiadac
ochrone przeciwporazeniows.

10. PRACE TOWARZYSZACE

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania inwentaryzacji powykonawczej
robot.



