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1.0.Wskp

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej - ST

Przedmiotem specyfikacji technicznejwsymagania dotycze wykonania i odbioru robét
budowlano — instalacyjno — morawych zwiazanych z budowinstalacji elektrycznych i
teletechnicznych w budynku Komisariatu Policji wrkaie, ul. Szymanowskiego 17,17A.
1.2. Zakres rzeczowy specyfikacji technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeietargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych specyfikacja techniczna.

Specyfikacja techniczna obejmuje roboty budowlamstalacyjno - monteowe,
umazliwiajace i majce na celu budogwvyposaenia budowlano - instalacyjnego w zakresie
instalacji elektrycznych i teletechnicznych.

W zakres prac wchodz

- monta urzadzen i osprztu elektroinstalacyjnego

- monta opraw dwietleniowych

- wykonanie instalacji przewodowej systemu sygmaaji pazaru

- wykonanie instalacji przewodowej systemu sygaaji wlama i napadu

- zainstalowanie modutow kontroli degt

- wykonanie instalacji przewodowej systemu domafo

- wykonanie instalacji przewodowej radiowej

- wykonanie instalacji przewodowej systemu manmigu wewrgtrznego i zewstrznego

- wykonanie instalacji okablowania strukturalnego

Okablowanie instalacji elektrycznych zostates&crowo wykonanie w | etapie realizacji obot.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kavykonanych robot, bezpieazswo wszelkich
czynndci na budowie, metodyzyte przy wykonywaniu robét oraz ich zgodda dokumentagj
projektowa, SST i zaleceniami Zamaw4iggego.

1.4.1. PRZEKAZANIE PLACU BUDOWY.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w kontrakcie przek& Wykonawcy plac budowy
wraz z projektem wykonawczym oraz Szczegat@pecyfikacy Technicza.
1.4.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA.

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczerdakumenty zgodne z wykazem
podanym w umowie.

1.4.3. ZGODNGSC ROBOT Z DOKUMENTACJ A PROJEKTOW A | SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdalkumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawigego stanowi czes¢ umowy, a wymagania zawarte wzklym z
nich & obowhzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie mie wykorzystywa biedow lub opuszczew poszczegoélnych
dokumentach, a o ich wykryciu powinien natychmiastiadomé Zamawiajcego, ktory
podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i SS&da uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalneysizasadnione odgistwa w ramach oké®nego przedziatu tolerancji,
akceptowane przez Zamawie¢go.

1.4.4. ODBIOR FRONTU ROBOT.

Przed rozpoagxiem robét wykonawca powinien zapozrsie z obiektem, gdziedala
prowadzone roboty oraz stwierdzdpowiednie przygotowanie frontu robot.
Odbiér frontu robot przez wykonawod Zleceniodawcy powinien bylokonany komisyjnie.
Zakres i termin odbioru frontu rob6t oraz stan &higrzekazywanego do rob6t powinientby
zgodny z ustaleniami podanymi w umowie o reajizawestycji lub z ewentualnymi gaiej-
Sszymi zmianami do umowy.
Szczegotowy zakres odbioru frontu robot zgled charakteru i rodzaju robot przewidzianych
do wykonania i jest podany w poszczegolnych zadch specjalistycznych.
1.4.5. OCHRONASRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA PRAC.

Wykonawca musi zréa przestrzegaw trakcie wykonywania robot obogaujace przepisy
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dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

Wykonawca podejmie wszelkie uzasadnione krokiagena celu stosowanie przepisow i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét placu budowy orad#ie unik& uszkodze i
uciazliwosci dla oséb trzecich, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszcze
lub innych ucazliwosci powstatych w nagpstwie wykonywania robot.

1.4.6. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA.

Wykonawca jest zobowzany utrzymywa wymagany przepisami sprawny sgirz
przeciwpaarowy, w pomieszczeniach biurowych, magazynachazutach. Materiaty tatwopalne
musz by¢ skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem o0sb6b postronnych. Wykonawca ponosi odpowietidakza wszelkie straty
spowodowane parem wywotanym w rezultacie wykonywania roboh farzez zatrudnionych
pracownikow.

1.4.7. OCHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ LUB PRYWATNEJ.

Wykonawca odpowiada za ochroczynnych instalacji i uggdzen na placu budowy.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie tych instalagjzidzer przed
uszkodzeniem w czasie wykonywania robot.

1.4.8. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY.

Podczas wykonywania robot Wykonawca jest zokhany do przestrzegania przepisow
dotyczicych bezpiecasstwa i higieny pracy. W szczegokod Wykonawca ma obowzek zadbéa
aby zatrudnieni pracownicy nie wykonywali pracy \@rwnkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetnigych odpowiednich wymag@asanitarnych. Wykonawca rob6t
powinien posiadaswiadectwo kwalifikacyjne "D" i "E" w zakresie dozor eksploatacji instalacji
I urzadzen elektroenergetycznych. Kwalifikacje personelu wyavcy robét powinny by
stwierdzone przez wdaiwa komisg egzaminacyjsai udokumentowane waym swiadectwem
kwalifikacyjnym "E".

1.4.9. KOORDYNACJA ROBOT Z INNYMI ROBOTAMI.

Koordynacja rob6t budowlano-montavych poszczegdélnych rodzajow powinna by
dokonywana we wszystkich fazach procesu inwesinggg, pocawszy od projektowania, a
skaaczywszy na rozruchu i przekazaniu do eksploatigjordynacy nalezy obja¢ réwniez
projekty organizacji budowy i rob6t, ogélne harmgraamy budowy oraz fgzrealizacji
inwestycji. Wykonywanie robét koordynowaiezaco z przedstawicielem Inwestora. Ogolny
harmonogram budowy powinien okl& zakres oraz terminy rozpagza i zaka@czenia
poszczegolnych rodzajow robot lub ich etapow i poen by tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidtowy przebieg robadt i rwnoczee umaliwiat technicznie i ekonomicznie prawidtowe
wykonawstwo robot specjalistycznych (w tym i elgkiznych). Ogolny harmonogram budowy
powinien stanowi podstaw do opracowania szczegétowych harmonogramow robot
elektrycznych i teletechnicznych. Koordynaoplezy obja¢ rowniez pomocnicze roboty
ogoblnobudowlane zwrane z robotami elektrycznymi. Wykonawca jest odpdzialny za jakéc
wykonanych robot, bezpieazstwo wszelkich czynrigi na budowie, metodyzyte przy
wykonywaniu roboét oraz ich zgodftoz dokumentagjprojektows, SST i zaleceniami
Zamawiajcego

1.5. TEREN BUDOWY.

Terenem budowy jest wtrze istniejcego budynku. Wigicielem budynku jest Komenda
Powiatowa Policji, ktéra zapewnia odpowiednie zepéedla potrzeb Wykonawcy. Teren budowy
nie stwarza szczegolnych zageo dla bezpieczestwa pracy ardrodowiska, nie narusza
interesOdw 0s0b trzecich, nie wymaga zmiany orgajiizachu, zabezpieczania chodnikéw ani
jezdni, czy stosowania ogrodze

1.6. NAZWY | KODY

Kody grup, klas i kategorii robét aftych zakresem niniejszej specyfikacji wg Wspdlnego
Stownika Zamoéwia (CPV):

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycin

45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalaejkteycznych oraz opraw elektrycznych
45312000-7 Instalowanie parowych systemow alarmowych i anten
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45312100-9 Instalowanie alarmow wlamaniowych
45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej
45314300-4 Kiladzenie kabli

2.0. MATERIALY.
2.1. WYMAGANIA OGOLNE.

Wykonawca robot zastosuje materiaty gkoee w dokumentacji projektowej, oraz w
zestawieniu daczonym do przedmiaru robét. W uzasadnionych prziypell dopuszczasi
zastosowanie materiatow zamiennych pod warunkienich parametry techniczne i jactiowe
nie keda gorsze od materiatow ¢tych w dokumentaciji projektowej. Materiaty zamiemmasz
uzyska& akceptag Zamawiajcego.

Wszystkie wbudowane materiaty madzy¢ dopuszczone do instalowania na terenie RP.
Materiaty, wyroby i uradzenia dla ktérych jest to wymagane, agldostarczy wraz z atestami,
kartami gwarancyjny lub protokotami odbioru tectamego oraz aprobatami. W/w dokumenty
powinny by w trakcie odbioru robét przekazane Zamawdamu. Materiaty podstawowe
okreslone w dokumentacji projektowej spetiayymagania okrdone w normach.

Ogolne wymagania dotyze materiatdbw podano w dokumentacji technicznejjgicie
technicznym budowlano - wykonawczym, a typy kdiowv zestawieniu materiatow zgizonym do
kosztorysu - karty przedmiaréw. Wszystkie materialyzadzenia stosowarenomowanych
producentow, gwarantagych najwysz jakos¢, posiadajce odpowiednie atesty i certyfikaty.

W uzasadnionych przypadkach dopuszezzesitosowanie materiatdw zamiennych pod
warunkiemze ich parametry techniczne i jaloiowe nie lgda gorsze od materiatéw ¢tych w
dokumentaciji projektowej. Materiaty zamienne muszysk& akceptagj Zamawiajcego.

2. 2. Przewody elektroenergetyczne.

Przewody elektroenergetyczne stoséwgodnie z dokumentagciechniczi i specyfikacy
dokumentaciji technicznej, oraz zestawieniem md@niaDo wykonania instalacji
elektrycznych w budynkach stosoéyarzewody izolowane uktadane na state. Przewody
wielozytowe przy uktadaniu w listwie oraz rurze stoséwa/konanie ptaskie lub skine.
Zyly przewodoéw wielaytowych musz posiada rézne barwy izolacji. Sposéb uktadania
przewodow w instalacji musi bydostosowany do charakteru budynku oraz przeznaczen
pomieszcze w celu ograniczenia wzajemnego wptywu w instaldjzewody instalacyjne
stosowa na napicie znamionowe 750V. Stosowprzewody zzytami miedzianymi.

2.3. Przewody instalacji teletechnicznych

Przewody instalacji teletechnicznych pradwkabelkowe, spetnigie wymagania
kategorii 5e w p@mie do 100MHz. Parametry transmisyjne zgodnie odgdnimi
normami. Stosow@akable nieekranowan&yly miedziane, jednodrutowe w powtoce
polwinitowej. Do poiczen teletechnicznych stosowarzewody parowe.

2.4. Tablice rozdzielcze.

Pod pogciem rozdzielnicy rozumie s zespot uradzen elektrycznych zibony z aparatury
rozdzielczej, zabezpieczeniowej, pomiarowej, steionej i sygnalizacyjnej. Przeznaczenie
rozdzielnic to podziat energii elektrycznej, orazzenie i zabezpieczenie obwodow
zasilapcych i odbiorczych.

2.5. Elektrotechniczny sprzt instalacyjny.

Do elektrotechnicznego st instalacyjnego zaliczaesurzadzenia, ktore spetniagj
roznorodne zadania.

2.5.1. Osprzet instalacyjny.

Stuzy do mocowaniaakzenia oraz ochrony przed czynnikami mechaniczrigahli i
przewodow.

2.5.2. Rury i przepusty kablowe.

Przepusty kablowe powinny byvykonane z materiatow trudnopalnych, wytrzymatych
mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatauwie elektrycznego. Rury na przepusty
powinny by dostatecznie wytrzymate na dziataniessiskapcych, z jakimi naley sie liczy¢
w miejscu ich utaenia. Wrtrzascianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsgw
wygtadzajca ich powierzchng dla utatwienia przesuwaniagdiabli. Na przepusty kablowe
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nalezy stosowa rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw sztagzh wg PN-C-89205.

2.5.3. Rury winidurowe sztywne.

Rury te chrord przewody instalowane po wierzchu w suchych ponessziach

niemieszkalnych. &czenie rur realizowaprzez wysunicie do odpowiednich z¢zek. Zakres

temperatur otoczenia, w ktérych mggracowa, to najczsciej od -5°C do

2.5.4. Rury winidurowe gietkie (karbowane).

Chroni one przewody instalowane pod tynkiem. Mdy¢ réwniez zatapiane w betonie.

Rury te g tansze od sztywnych i wykonane 8e zmgkczonego winiduru. Montaodbywa

si¢ bez zhczek, bowiem rury tnie sina odcinki wystarczage do paiczenia gsiednich

puszek i innego ospgia.

2.5.5. taczniki wtyczkowe.

taczniki te shia do przyhczania instalacji elektrycznej odbiornikow i adzen

elektrycznych, przersmych lub ruchomych. Sktadagic z gniazd wtyczkowych oraz

odpowiadajcych im odpowiednich wtyczeka®udowane na pd znamionowy nie

przekraczajcy 125A i naptcie znamionowe od 50 do 750V, jako dwu-, troj-ecat i

pigciobiegunowe. hczniki wtyczkowe nie g przystosowane do przerywaniagu i ich

rozfaczanie winno odbywasie w warunkach bezpdowych. Naley instalowa gniazda
jednofazowe dwubiegunowe z uziemieniem podwojndypdawe. W pomieszczeniach
wilgotnych i przejciowo-wilgotnych stosow@agniazda bryzgoszczelne.

2.5.6. taczki instalacyjne.

taczki instalacyjne sty do lczenia odbiornikow awietleniowych. Stosow@taczniki na

napkcie znamionowe 250V i pd znamionowy 10A.

[] taczniki dwubiegunowe - do dwubiegunowegoazabnia i wyhczania jednego obwodu.

[] Przedczniki grupowe - do zatzania i wyhczania dwdch obwoddw z jednego miejsca,

przy czym jednoczesne getanie obwoddow jest niemlowe.

[0 Przedczniki szeregowesyiecznikowe) - do zakzania i wyhczania dwoch obwodow z

jednego miejsca, przy czym jednoczesngczahie obwoddw jest niemlbwe.

[1 Przefczniki zmienne (schodowe koowe) - do zaiczania i wyhczania jednego obwodu

z dwdch ranych miejsc.

[0 Przedczniki krzyzowe (schodowe poednie) - do zalczania i wyhczania jednego

obwodu z kilku miejsc w patzeniu z przelcznikami zmiennymi.

Stosowa osprzt firmy POLO, Berker itp. W fazienkach stosawa@sprzt szczelny z

tworzyw sztucznych.

2.5.7. Wyhczniki nadpradowe instalacyjne.

Wytaczniki nadpgdowe umaliwiaja zakczanie i wyhczanie obwodu, ale ich gtdwnym

zadaniem jest samoczynne we#enie obwodu w przypadku wyptenia przecizenia lub

zwarcia. Budowaneaa prdy znamionowe do 125 A przy trwéto od 4000 do 20000

taczen i zwarciowej zdolnéci taczenia 3,4,5,6 lub 10 kA, a nawet 25kA. Podstawtmma

jest forma ptaska, przystosowana do zatrzaskowemgmwania na szynie moriawvej TH-

35. Wyhczniki budowanesjako jedno-, dwu-, tréj- oraz czterobiegunowe.sdioa

wytaczniki Hager lub Fael-Legrand serii 300 zgodne mmadPN-90/E93002, EN 60898.

2.5.8. Rozigczniki bezpiecznikowe.

Rozkczniki bezpiecznikowe -agskonstrukcjami dwucztonowymi i sktadagie z dwoch

zasadniczych elementéw:

- podstawy, w ktorej umieszczongrs.in. zaciski przyczeniowe, styki wtykowe wkitadek
bezpiecznikowych oraz styki gltdbwne nieruchomdatzne wraz z komorami
gaszeniowymi;

- ruchomej pokrywy (agsto odejmowalnej od podstawy), na ktéregamocowane wktadki
bezpiecznikowe wraz z stykami ruchomymi gozhymi, a take mechanizm naplowy z
dzwignia reczm.

2.5.9. Wyhczniki gtdwne.

sa konstrukcjami umgiwiajacymi pewne roziczenie zasilania. Posiadapozliwosé

wyposaenia w moduty rénicowo-pradowe z regulagj nastaw. Stosowavytaczniki firmy

Legrand, Hager lub réwnoumae, spetniajce norng EN60947-2.

2.5.10.Przybory instalacyjne.
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Stuza one do przyczania odbiornikow elektrycznych i sterowania noraz zabezpieczania
obwodow w instalacjach elektrycznych.

2.5.11. Ograniczniki przepgé

Sq to uradzenia przeznaczone do utrzymywania prgepi instalacjach elektrycznych na
dopuszczalnym poziomie.

2.6. Oprawy Gwietleniowe

Rodzaje i typy opraw podano w projekcie. W pormiggniach biurowych natg stosowa
oprawyswietlowkowe do wbudowania w sufit podwieszany Zners parabolicznym i
zaptonem elektronicznym. Nalbe stosowa oprawy renomowanych producentow
zapewniajce odpowiednie warunkiswietlenia oraz trwal&t oprawy.

W uzasadnionych przypadkach dopuszczaastosowanie materiatbw zamiennych pod
warunkiemze ich parametry techniczne i jalotowe nie lrda gorsze od materiatdw ¢iych w
dokumentacji projektowej. Materiaty zamienne muszysk& akceptagi Zamawiajcego

2.7. Zasilacz awaryjny UPS

Nalezy zastosowazasilacz awaryjny UPS o mocy: 10kVA/8kW, trojfamowefcie/ trojfazowe
wyjscie, o nastepagych parametrach: Budowa: VFI-SS-111 podwdjna kasjaeon-line,
sinusoidalne napcie wyjsciowe niezalenie od rodzaju obgizenia. Szybkec i precyzja
wewrgtrznych procesow sterowania musza gwaranéomgsoky jakasé i stabilng¢ sinusoidy
wyjsciowe] w kadej sytuacji:

e znaczny skok obgrenia
e peine niesymetryczne olgenia
e obciazenie nieliniowe z wysokim wspotczynnikiem szczyBul()

BCS (Battery Care System)— zaawansowany system tadowania i kontroli staaterb
zwickszapcy zywotnas¢ baterii przy jednoczesnym zachowaniu ich maksysjalywotncici

e inteligentny nadzér nad tadowaniem baterii
e korekcja temperaturowa nagpia tadowania
e tadowanie baterii nagciem bezpulsowym
e automatyczny, programowalny, okresowy test baberzpieczny dla odbiornikdw
e zabezpieczenie przedebbkim roztadowaniem
Panel sterowania

Wyswietlacz ciektokrystaliczny umiiwiajacy dostp do wszystkich komunikatéw i pomiarow
oraz sterowanie zasilaczem UPS

Smart Active — nowy tryb ekonomicznej pracy UPS (sprawndo 99%)

Rozbudowa mocy i redundancja:Praca redundantna (N+1) lub réwnolegta do 6 jetikos
wysoka elastyczrié i niezawodnéc

Wyposazenie komunikacyjne:
- porty szeregowe :2x RS 232,

- dwa wolne gniazda do pagkenia kart przekaikowych ADC lub interfejsu do wspoipracy z
agregatem pdotworczym

Bateria akumulatorow:

- baterie umieszczone wewrz urzadzenia - 22 minuty

- czas podtrzymania wariantowo 22 minuty dla ebemia 6kW
- pofaczenia kablowe porailzy poszczegblnymi monoblokami
- rozlacznik bezpiecznikowy baterii



- zaciski i hczniki bateryjne izolowane z mlbwoscia przeprowadzenia pomiarow baterii
Wymagane akcesoria:

- adapter SNMP/WEB

- karta ADC

- by-pass serwisowy zewtnzny

2.8. ODBIOR MATERIALOW NA BUDOWIE

[] Materiaty na budownalery dostarczétacznie zewiadectwami jakéci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicgoe

[ Dostarczone na miejsce budowy materiaglery sprawdzai pod wzgidem
kompletnéci i zgodndci z danymi producenta.

[0 W razie stwierdzenia wad lub wyptenia watpliwosci co do jakdéci materiatow naley
przed ich wbudowaniem podd@ badaniom oki&onym przez inspektora ( dozor
techniczny robot).

[0 Materiaty nie spetniace wymaga nie lxda uzyte.

2.9. SKLADOWANIE MATERIALOW.
Sposob skladowania materiatow elektrycznych w mggach, jak i konserwacja tych
materiatdbw powinny b§ dostosowane do rodzaju materiatow
Dostawa materiatdw przeznaczonych do robét elektrych powinna nagpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszaz@agazynowych. Pomieszczenia muby¢ zamykane,
powinny tez zabezpieczamaterialty od zewgirznych wptywow atmosferycznych.
Przy sktadowaniu poszczegoélnych rodzajéw materiatélgy przestrzeganastpujacych
wymaga:
- rury instalacyjne sztywne i listwy kablowe z t@gwa sztucznego naig przechowywé
w pomieszczeniach zamtyeh o temperaturze od %6 do +25°C, w pozycji pionowej
w wiazkach zwazanych w sposéb unierdoviajacy wyboczenie.
- przewody izolowane przechowywa kregach w pomieszczeniach suchych
i chtodnych.
- wyroby metalowe i drobne wyroby hutnicze sktadéwapomieszczeniach suchych.
Wyroby te naley zabezpieczyprzed dziataniem koroziji.
- cement i gips w workach papierowych riglaktadowa w pomieszczeniach suchych,
zabezpieczonych przed opadami atengstnymi i wilgoca; nalezy zwrac& uwag; na
okres zdolngci wigzania cementu i gipsu, ktory jest stosunkowo kr@keczegbétowe
warunki § podane w odnimych normach patwowych,
- czujki izotopowe naley sktadowd zgodnie z wymaganiami Rstwowej Agenciji
Atomistyki.
3.0. SPRZAT.
3.1. SPRZET DO WYKONYWANIA ROBOT.

Wykonawca jest zobogzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot srodowisko. Liczba i wydajn@ sprz:itu
powinna gwarantowaprowadzenie robét zgodnie z terminami przewidzminyw harmonogramie
robot.

Sprzt bedacy wtasndcia wykonawcy lub wynaity do wykonania robot musi by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy oraz kyzgodny z wymaganiami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami,
Wykonawca dostarczy zaidzapcemu realizagjumowy kopie dokumentow potwierdaaych
dopuszczenie spgtu do wytkowania.

Sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy
zostan przez zargdzapcego realizacja umowy zdyskwalifikowane i niedofzsme do robot.

4.0. TRANSPORT. )
4.1. TRANSPORT MATERIALOW.



Srodki i uradzenia transportowe powinny dgdpowiednio przystosowane do transportu
materiatdw, i urgdzer niezlzdnych do wykonania robot elektrycznych.
Aparatue i urzadzenia nalgy ostraznie zatadowywai zdejmowd, nie naraajac ich na
uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok lakiergadz, oston, zamkow itp.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
(CPV 45310000-3).
5.1. INSTALACJE NISKIEGO NAPI ECIA (45311100-01 wg CPV)
5.1.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA INSTALACJI.
Zaprojektowano nagpujace sposoby monta instalacji elektrycznych niskiego nagia:

- instalacje wykonane przewodami kabelkowymiagkymi w bruzdach pod tynkiem,

- instalacja wykonana przewodami kabelkowymi wiglowymi i jednazytowymi w

listwach instalacyjnych,

- instalacje wykonane przewodami kabelkowymi w kkagh kablowych,

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych gireowych, bez wzgldu na rodzaj i sposoéb ich
montau nalery przeprowadzi nastpujace czynnéci podstawowe:

- trasowanie,

- przebicia przeZciany i stropy,

- uktadanie rur, korytek i kanatow instalacyjnyehktérych kpda prowadzone przewody,

- monta& konstrukcji wsporczych,

- ukfadanie idczenie przewodow,

- monta& osprz:tu,

5.1.2. INSTALACJE WYKONANE PRZEWODAMI KABELKOWYMI

OKRAGLYMI W BRUZDACH POD TYNKIEM.
5.1.2.1. TRASOWANIE.

Trasowanie nalgy wykona& uwzgkdniajac konstrukog budynku oraz zapewnigg
bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami. Trasa powinna przebiepa liniach prostych w pionie i
poziomie, na sufitach rownolegle dcan. Trasa instalacji powinnaoprzejrzysta, prosta i
dostpna dla prawidtowej konserwacji i remontéw. Za pe@mozujnikéw do wykrywania
uzbrojenia pod tynkiem sprawdziczy we wskazanym miejscu nie zostatyzoioe przewody
przed tynkowaniemiciany i ktére obecnieasniewidoczne. W przypadku wykrycia istrieggo
uzbrojenia z Inspektorem nadzoru riglemient lokalizacg.
5.1.2.2. KUCIE BRUZD.

Bruzdy naley dostosowa dosrednicy przewodéw kabelkowych z uwzdhieniem
rodzaju i grubéci tynku.

Nie dopuszcza siwykonania bruzd w cienkicitiankach dziatowych w sposob ostab@jich
konstrukcg. Zabrania i kucia bruzd, oraz wykonywania przélw betonowych elementach
konstrukcji budynku.

5.1.2.3. UKLADANIE | MOCOWANIE PRZEWODOW.

Przewody uktadabezpdrednio w bruzdach wykutych w istnaglym tynku iscianach z
cegty. Przewody mocowaa pomog gipsu, mocowanie wykokav odstpach okoto 50 cm.
Zagiecia i tuki w ptaszczynie przewodu powinny litagodne.

Przewody wprowadzane do rozdzielnic powinnydmadwyke diugasci niezlgdna do
wykonania paicze.
5.1.2.4. TYNKOWANIE BRUZD.

Po utazeniu kabli i rur bruzd nalezy zatynkowa, asciane w tym miejscu zamalowa
farbg taka jaka uprzednio pomalowana byaiana.

5.1.3. INSTALACJE WYKONANE PRZEWODAMI KABELKOWYMI JEDNO |
WIELO ZYLO WYMI W LISTWACH INSTALACYJNYCH.
5.1.3.1. WYMAGANIA OGOLNE.

Montaz instalacji listwowej naley wykona zgodnie z instrukgjwytworcy systemu.
Przed przysipieniem do montau nalexy:

- skompletowa niezkzdma liczbe elementdéw do wykonania catej projektowanej ingfala

listwowej,
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- skompletowa przewody i ospr.
5.1.3.2. TRASOWANIE.

Trasowanie wykonaw sposob podany w p. 5.1.2.1.
5.1.3.3. PRZEBICIA PRZEZ STROPY | SCIANY.

Przy przejciu przez stropy §ciany, przewody kabelkowe naleuktada& w przepustach z
rur ostonowych. Otwory w podgjach dla przepustow rurowych wigrevierttami koronowymi
w uzgodnieniu z inspektorem nadzoru linakonstrukcyjne;.

Przebicia przezciany naley wykonywa w taki sposéb, aby ramozna byto wygina tagodnymi
tukami, o promieniu dostosowanym gl@dnicy rurki.
5.1.3.4. MONTAZ LISTEW INSTALACYJNYCH.

Podstawy listew instalacyjnych mocotwdo podiaa za pérednictwem kotkdw
rozporowych plastykowych. Odlegiomiedzy kotkami powinna wynoéiokoto 40 cm.

Listwy instalow& na wyznaczonej trasie w odcinkach dostarczonyzbzowytwore lub
przycietych na odpowiednidtugas¢. Do laczenia poszczegodlnych odcinkéw stoséwalezy
odpowiednie elementyé¢zeniowe.

5.1.3.5. WCAGANIE PRZEWODOW DO RUR.

Przewody wecigat do rur po ich utgeniu i przykryciu warste tynku.

Przewody wcigat za pomog linki do przecagania przewodéw. Zabraniazsikladania rur wraz z
wciagnigtymi w nie przewodami.
5.1.3.6. UKLADANIE PRZEWODOW W LISTWACH INSTALACYJN YCH.

W listwach uktadé przewody kabelkowe jedagtowe LY 10 mm2 i kabelkowe
wielozytowe YDY 3x2,5mm2. Przed wypadiem z listwy przewody zabezpieczilamrami.
Podstaw listwy zamkrna¢ pokrywami. Na wspolnych trasach z kablami teleimfatycznymi,
przewody kabelkowe uktadav oddzielnych komorach.

5.1.4. INSTALACJE WYKONANE PRZEWODAMI KABELKOWYMI

W KORYTKACH KABLOWYCH.
5.1.4.1. TRASOWANIE.

Trasowanie wykonaw sposéb podany w p. 5.1.2.1.
5.1.4.2. MONTAZ UCHWYTOW | WSPORNIKOW.

Uchwyty mocowa do otynkowanego sufitu z drewna za poma&retow. Stosowé
typowe uchwyty dla projektowanego systemu korytakl&wych firmy BAKS lub
réwnowanych. Dla mocowania korytek do sufitu stoséwahwytyscienno-sufitowe typu WSS
100. Wsporniki instalowaw odstpach co 1,0 m.
5.1.4.3. MONTAZ KORYTEK KABLOWYCH.

Korytka kablowe przykicac do konstrukcjgrubami ocynkowanymi. Elementy korytedckye
migdzy sol przy pomocydcznikow systemowych.
5.1.4.4. UKLADANIE PRZEWODOW.

W korytkach poziomych przewody uktada mocowaniem. W korytkach zainstalowanych
pionowo przewody mocowglastykowymi paskami zaciskowymi.
5.1.5. MOCOWANIE GNIAZD WTYCZKOWYCH.

Gniazda wtyczkowe natg mocowd na tynku bezpgednio nad listw instalacyja obok
gniazda z gniazda teleinformatycznego za pankotkdw rozporowych.

Mocowanie puszek i gniazd wtyczkowych w puszkaclipoo zapewni niezlgdna
wytrzymalaé na wyciaganie wtyczki z gniazda. Gniazda wtyczkowe musdpowiada
standardowi Mosaic 45.

W gniazdach wtyczkowych ze stykiem ochronnym, piagfazowy powinien by przylaczony
do lewego zacisku (pattz od przodu), przewod neutralny do prawego, a stylkonny powinien
znajdowa sie u gory.

5.1.6. PRZYGOTOWANIE KONCOW ZYt | £ ACZENIE PRZEWODOW.

Zewrgtrzne warstwy ochronne pragizanych przewodéw wolno usugveylko z tych
czesci przewodu, ktore po pgdzeniu leda niedostpne.Zyta przewodu powinna ldypozbawiona
izolacji tylko na dtugéci niezkzdnej do prawidtowego patzenia z zaciskiem. Nie nale
pozostawié nadmiaru diugéci gotejzyty przed lub za zaciskiem.

Przewody odbiornikbéw i aparatdw montowanych naestéé powinny przenosnapezen, a
przewod ochronny powinien néievickszy nadmiar dtugii niz przewody robocze.

9



Dlugaos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinnaxzliwia¢ przylaczenie ich do
dowolnego zacisku. Kae zyt przewoddw wprowadzonych do odbiornika, a nie argystanych,
nalezy izolowat i unieruchomg.

taczenie przewoddéw w instalacji gniazd wtyczkowyckemawykona w puszkach
instalacyjnych na listwach zaciskowych, na zacibkgmiazd wtyczkowych. Nie wolno stosofva
pofaczen skrecanych.
Przewody w puszkach mushy¢ utozone swobodnie i nie mady¢ naraone na dodatkowe
napekzenia mechaniczne.
Do danego zacisku néale przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczlde,
jakich zacisk ten jest przystosowany.
Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu niezenpowodowd uszkodzé mechanicznych.
Zyly jednodrutowe maogmieé zakaczenie:

- proste, nie wymagaje obrébki po zdjiu izolacji, przyhczane do zaciskdésrubowych

lub samozaciskowych
- oczkowe, dla przewodow pagizanych podrube lub wkret; oczko osrednicy
wewretrznej wikszej o ok. 0,5 mm ogtednicy gwintu, ktére naly wyginat w prawo

Konce przewodow zytami wielodrutowymi powinny b§ zabezpieczone zaprasowanymi
koncoéwkami tulejkowymi lub oczkowymi o odpowiednim pkzoju.
5.1.7. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA.
Jako ochroa przeciwporaeniowa zastosowano samoczynne wogenie w uktadzie TN-C-S.
5.1.8. POtACZENIA WYROWNAWCZE MIEJSCOWE.
W fazienkach naley stosowé@ miejscowe paiczenia ekwipotencjalizacyjne w celu
zapewnienia wigiwej ochrony od poteen.
5.1.9. OCHRONA PRZEPIECIOWA.
Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych gnzezepeciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielcgiec zasilajca oraz przed przegtiami generowanymi przez
urzadzenia przydczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-80364-4-443. Zgodnie z
zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowanesiaiacji elektrycznej ograniczniki przepi
powinny wytlumg przepecia do warté¢ ponizej poziomu wytrzymakci udarowej urzdzea
elektrycznych i elektronicznych zasilanych z dansfalacji. Wymagane znamionowe ngga
udarowe wytrzymywane przez gdzenia ( w zalenosci od napg¢cia znamionowego i uktadu
sieci) zawarte zostaty w normie. Realizaoghrony przed bezgrednim oddziatywaniem pdu
piorunowego (wyréwnywanie potencjatow w obiektactddwlanych) przegciami
atmosferycznymi oraz¢zeniowymi wszelkiego rodzajugtp w projekcie

5.2. INSTALOWANIE URZ ADZEN TELEWIZJI PRZEMYSLOWEJ
(45312000-7 wg CPV).
5.2.1. ZASADY OGOLNE.
W budynku zaprojektowano system telewizji przemysp ktdrego zadaniem jest
rejestrowaé obraz z cigu komunikacyjnego budynku oraz obraz z terenulpgtggo do budynku.

5.2.2. Dojczanie przewoddw instalacyjnych

Po zamontowaniu rejestratora ngleo niego podiczy¢ przewody linii sygnatowych i
zasilapcych. Przewody powinny wchodzzesciany lub lee¢ nascianie. Naley je wyprowadzt
na ptyt tylna i podhczy¢ do odpowiednich zkz rejestratora. Szczegélowag: nalery zwrdcié
na staranne zamontowanigcy i wtykdw na przewodach wizyjnych. Niestaranngntaz maze
by¢ przyczyrm zakidécé w sygnale wizyjnym. Przed dmizeniem przewodow linii sygnatowych,
nalezy upewnt sig, czy rezystancje przewoddéw mieszsk w dopuszczalnych granicach.
Jezeli uzytkownik wyrazi cle¢ wpigcia rejestratora do lokalnej sieci LAN, najev porozumieniu
z lokalnym administratorem systemu padty¢ gniazdo sieciowe w rejestratorze odpowiednim
przewodem z wskazanym punktem dpstvym.

5.2.3. Programowanie rejestratora.

Programowanie rejestratora ama przeprowadziz panela obstugi umieszczonego na ptycie
czotowej rejestratora z wykorzystaniem przyciskawieszczonych na ptycie czotowej lub z
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pilota. Wygodniejszym sposobem jest programowagjiestratora z wykorzystaniem programu
konfiguracyjnego dostarczanego przez producenta wrazdzeniem. Program naig
zainstalowa na dowolnym komputerze, naghie pohczy¢ komputer z rejestratorem,
wprowadzé wszelkie dane i naginie i przestaje do rejestratora.

Przed przysipieniem do konfiguracji centrali. nalgw porozumieniu oscepodpowiedziala
wyznaczon przez wytkownika obiektu ustatiszczegbtowy sposéb funkcjonowania obiektu
uwzgkdniajcy aktualny dzié montau systemu telewizji dozorowej CCTV.

5.2.3. PRZYGOTOWANIE KONCOW ZYt | £ ACZENIE PRZEWODOW.

Po zamontowaniu ugdzen CCTV naley do niech podiczy¢ przewody linii sygnatowych
zasilapcych. Przewody powinny wchodzzesciany lub lee¢ nascianie. Naley je

wyprowadzé¢ do obudowy urgzdzenia i podiczy¢ do odpowiednich zaciskowdzowek.

Szczegdbla uwag: nalery zwrdcik na staranne zamontowaniecy | wtykéw na przewodach
wizyjnych. Do poiczen nalery uzywaé odpowiednio dobranych wtykéw. Niestaranny manta
moze by przyczyn zakiocé w sygnale wizyjnym.

Przed dadczeniem przewododw linii sygnatowych, najaupewnt sig, czy rezystancje przewodow
mieszca sig w dopuszczalnych granicach.

5.2.4. INSTALOWANIE KAMER WEWN ETRZNYCH.

Kamery wewgtrzne naley zamontowa na suficie w wyznaczonych miejscach na korytarzach
budynku. W celu podtzenia kamery naly wprowadz¢ przewody do zamontowanej obudowy
na suficie. Wystajce z puszki przewody (dtuga ok. 20 cm) podiczy¢ do odpowiednich ztz w
kamerze. Po zamontowaniu kamery i podeniu przewodow natg ustawé odpowiednio zakres
obserwacji oraz parametry pracy kamery.

5.2.5. INSTALOWANIE KAMER ZEWN ETRZNYCH.

Kamery zewegtrzne naley zamontowdé na wczéniej zamontowanych uchwytach
montaowych  w wyznaczonych miejscach na elewacji Imkdy Sposéb monta okr&la DTR
producenta. W celu pagizenia kamery naky wprowadzé przewody do zamontowanej obudowy
elewacji budynku, zamontowana kaxcOwkach odpowiednie wtyki i pogitzy¢ do odpowiednich
ztacz w kamerze. Po zamontowaniu kamery i poziéniu przewodow natg ustawé
odpowiednio zakres obserwacji oraz parametry pkaoyery.

5.2.6. INSTALOWANIE UCHWYTOW MONTA ZOWYCH

Uchwyt montaowy naley zamontowa na elewacji budynku na wysada do 0,4 m powyej
gornej krawedzi okien kondygnacji parteru zgodnie z rysunkienmjgktu. Przez uchwyt
montaowy naley przeprowadzi przewody sygnatowe i zasit@e | wprowadzi je do obudowy
kamery. Po zamontowaniu ydzex nalezy podhczy¢ przewaod linii wizyjnej oraz przewody
zasilapce kameg i grzatke z termostatem zgodnie z DTR producenta.

5.2.7. INSTALOWANIE ZASILACZA KAMER ZEWN ETRZNYCH.

Zasilacz jest wykorzystywany do zasilania kamer wgwnych wykorzystywanych w systemie
CCTV. Zasilacz dostarczany jest razem z obudd@budovw mazna zawiesi bezpdrednio do
sciany powierzchniowo za pomo&otkdw rozporowych. Lokalizacja wg projektu w
pomieszczeniu serwerowi. Przed praydaniem obudowy naky wprowadzé do niej przewody
zasilania sieciowego 230VAC oraz pozostate przevaadylania kamer wewitrznych. Po
przykreceniu dosciany naley podhczy¢ przewody zasilace zgodnie z DTR producenta oraz
przewody zasilania grzatek kamer zetvanych..

5.2.8. INSTALOWANIE PRZEL ACZNIKA SIECIOWEGO .

Zasilacz jest wykorzystywany do zasilania kamer ergigstywanych w systemie CCTV. Zasilacz
naleey zamontowa w szafie teleinformatycznej w pomieszczeniu seower Do przedcznika
nalezy podhczye przewody zasilania kamer zgodnie z DTR producenta.

5.2.9. INSTALOWANIE ZASILACZA BEZPRZERWOWEGO.
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Zasilacz bezprzerwowy wykorzystywany jest do zasdairadzen telewizji przemystowe.
Obudowa zasilacza to wdzenie wolnostajce zawierajce uktady elektroniki oraz wbudowan
batere akumulatoréw zasilania rezerwowego. Zasilacz ayatamontowdé w szafie
teleinformatycznej w pomieszczeniu serwerowi. Pm@atowaniu urzdzenia nalgy podhczyc je
do dedykowanego gniazda wtyczkowego za paentlestarczonego wraz wdzeniem przewodu
zasilapcego oraz podtzy¢ urzadzenia CCTV zgodnie z DTR producenta i projektem
technicznym

5.2.10. URUCHOMIENIE | POMIARY LINIl DOZOROWYCH.

Po ut@eniu przewoddw linii sygnatowych i zasidaych naley zmierzy¢ parametry takie jak
rezystangj przewodoOw oraz stan izolacji czy odpowiada wytyemrokrelonym przez
producenta w DTR. Nagtnie po umieszczeniu wszystkich agizen w liniach sygnatowych i
zasilapcych i konfiguracji kamer naby sprawdzé poprawné¢ wprowadzonych danych ze
stanem faktycznym.

5.2.11. PROGRAMOWANIE SYSTEMU CCTW.

Po zainstalowaniu wszystkich ydzen w systemie CCTV i uruchomieniu, najewprowadzé do
pamkci rejestratora odpowiednie dane pozwglajna rejestra¢jobrazow z kamer
zamontowanych w systemie CCTV. Do tego celunaowykorzysté zahczone oprogramowanie
konfiguracyjne lub wprowadzalane z klawiatury umieszczonej na panelu czotowsjestratora
lub pilota. Doktadny opis programowania dostarczpgsy wraz DTR rejestratora. Szczegotowe
parametry zapisu i konfiguracji nalewprowadza w porozumieniu z zytkownikiem obiektu.

5.2.12. PRACA PROBNA | TESTOWANIE SYSTEMU.

Po zainstalowaniu wszystkich ydzen w systemie telewizji przemystowej i uruchomiemalezy
sprawdzé poprawné¢ jego funkcjonowania przeprowadzajtesty poszczegolnych kamer i
urzadzea rejestrugcych i obrazujcych. Naley sprawdz¢ poprawng¢ wyswietlanych
komunikatéw opisujcych kamery czy jest zgodny ze stanem faktycznym.

Wszelkie elementy niestabilne i wprowadgzaj zaktocenia w pracy systemu CCTV i ngle
natychmiast wyeliminow@poprzez ich wymiagina nowe lub usugcie przyczyny zakitdde

5.3. INSTALOWANIE URZ ADZEN ALARMU PO ZARU (45312100-8 wg CPV).

5.3.1. ZASADY OGOLNE.

W budynku wykonano adresowalny system sygnalizagaru. System zabezpiecza caty
obiekt

5.3.2. MONTAZ CENTRALI SSP NA BUDOWIE.

5.3.2.1. Miejsce zainstalowania centrali

Centrat jest zainstalowana r$@ianie w pomieszczeniu wentylatorni. W centralieagl
zainstalowa modut gtli i akumulatory 17Ah.

5.3.2.2. Dodczanie przewoddw instalacyjnych

Do centrali nalgy podhczye przewody linii dozorowych, sygnatowych i monitaggin Przewody
powinny wchodz zesciany lub lee¢ nascianie. Naley je wyprowadzt na ptyt tylna gora oraz
przez szczeligi podihczye do odpowiednich zaciskdéwdzowek wygciowych centrali.
Szczegobla uwag: nalery zwrocke na polaryzagj przewodow linii dozorowych igili. Odwrotna
polaryzacja nagcia w linii dozorowej, mge spowodowazniszczenie elementéw w niej
zainstalowanych. Przed dokzeniem przewoddw linii dozorowych lub sygnatowyehz
przekanikéw monitoringu, monitoringu, natg upewnt sig, czy rezystancje przewodow, a w
przypadku linii dozorowych réwrnigch pojemnéc¢ i rezystancja izolacji, migi sie w
dopuszczalnych granicach.
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5.3.2.3. Instalowanie elementéw liniowych

Przy instalowaniu gniazd czujekeicznych ostrzegaczy nalezachowad szczegola ostraznosé i
staranné¢, gdyz elementy te zawieraptytki drukowane z delikatnymi elementami
elektronicznymi i zaciskami, do ktorych dota s¢ przewody linii dozorowych. Elementy liniowe
oraz linie sygnatowe nie skonfigurowane, podczaswainej pracy centrali, niecda brane pod
uwag;.

5.3.2.4. Dadczaniezrédet zasilajacych

Centrala powinna iyeksploatowana z dgdzom batery akumulatorowzelowych "szczelnych".
Bateria akumulatorow powinna byabezpieczona bezpiecznikiem,

umieszczonym na ptycie zasilacza. Przegtwgéniem baterii do pracy, akumulatory powinny by
natadowane zgodnie z instrukgroducenta. Baterie akumulatoréw riglelolaczy¢ do zaciskéw
taczOwki, znaczonych BAT ,+"i ,-" (przy wykiconym bezpieczniku BA TERIA), zwracaj
uwag: na wiaciwa polaryzaagg. Odwrotne dajczenie (niewtéciwa polaryzacja) spowoduje
przepalenie bezpiecznika BATERIA, umieszczoneg@gnencie zasilagym centrali.
Przewody sieci elektroenergetycznej ~220V/50Hz ayalegprowadzé przez osobny, okgty
przepust gumowy w tylnggiance centrali i dakzy¢ do zaciskow sieciowych oznaczonych
odpowiednio. Zasilanie sieciowe powinnottdoprowadzone z tablicy rozdzielczej, oddzieln
linia w sposob nieroatzny, zabezpieczarosobnym bezpiecznikiem. Centralazadmy
uzytkowana tylko w przypadku zastosowania dodatkavedjrony przeciwporaeniowej w postaci
zerowania lub uziemienia ochronnego. Ze wdglna wekszy odporndé catej instalacji na
zaktécenia, zalecaegsstosowanie uziemienia. Przewdd zecyjcentrad nalery podhczy¢ pod
zacisk hczowki, umieszczonej na plytce z filtrem sieciowysanaczony symbolem. Przewdd
uziemienia ochronnego naleprzylutowa& do kaicowki montaowej, przykeconej dosruby
uziemiapcej, przygrzanej do tylndgianki obudowy centrali i oznaczonej symbolem:

5.3.2.5. Instalowanie modutéw sterujcych i monitorujacych

Montaz modutéw sterujcych i monitorugcych odbywa si poprzez typowe puszki natynkowo na
scianach. W celu podézenia modutu naky wprowadz¢ przewody do zamontowanej puszki na
scianie. Wystajce z puszki przewody (dtuga ok. 20 cm) podiczy¢ do odpowiednich zaciskow

w module. Do podiczenia ekranu z obu kodw linii stuza zaciski w podstawie modutu.

5.3.2.5. Programowanie centrali.

Programowanie centrali noa przeprowadziz panela obstugi umieszczonego na ptycie czotowej
centrali z wykorzystaniem przyciskdw umieszczongelptycie czotowej. Przed przypieniem

do konfiguracji centrali. naly w porozumieniu osapbodpowiedziala wyznaczon przez
uzytkownika obiektu ustatiszczegdétowy sposéb funkcjonowania obiektu uwdgiajacy

aktualny dzié@ montau systemu sygnalizacji paru.

5.3.3. PRZYGOTOWANIE KONCOW ZYt | £ ACZENIE PRZEWODOW.

Przygotowanie kicow zyt i taczenie przewoddéw wykoav sposdéb podany w p. 5.1.6.
Po umocowaniu centrali nalgdo niej poddczy¢ przewody linii dozorowych, sygnatowych i
monitoringu. Przewody powinny wchodzesciany lub lee¢ nascianie. Naley je
wyprowadzé na ptyt tylnag gora oraz przez szczekn podhczyc do odpowiednich zaciskow
taczowek Wyf,cmwych centrali. Szczegd@ruwag; nalezy zwrocic na polaryzagj przewodow linii
dozorowych i gtli. Odwrotna polaryzacja naggia w linii dozorowej, mge spowodowa
zniszczenie elementdéw w niej zainstalowanych.
Przed dadczeniem przewoddw linii dozorowych lub sygnatowyrhz przekanikdw
monitoringu, monitoringu, naky upewnt sig, czy rezystancje przewodéw, a w przypadku linii
dozorowych rownigich pojemnéc¢ i rezystancja izolacji, méei sic w dopuszczalnych
granicach

5.3.4. INSTALOWANIE GNIAZD.
W celu podiczenia gniazda natg odkreci¢ podstaw od gniazda zasadniczego
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wprowadzé przewody i zamontowana suficie. Wystae z podstawy przewody (dtugd ok. 20
cm) podhczy¢ do odpowiednich zaciskow w guizie zasadniczym. Do pedizenia ekranu z
obu kacow linii stuza zaciski w podstawie gniazda. Po padieniu przewoddw przykcic
gniazdo zasadnicze do podstawy.

5.3.5. INSTALOWANIE CZUJEK.

Czujki montuje s§ w gniazdach standardowych, ktore pracujadresowalnych liniach
dozorowych/gtlach centrali. Sposéb rozmieszczenia czujek whaiéeoraz wielkéé
dozorowanej powierzchni, w zalgosci od rodzaju pomieszcagpowinny by zgodne z
wytycznymi okrélonymi przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Rwgsezarowej w
Jozefowie i PN.

5.3.6. INSTALOWANIE RECZNYCH OSTRZEGACZY PO ZAROWYCH.

Reczne ostrzegacze parowe montujemy ngcianie natynkowo na wysoka 120 — 140
cm od poziomu podtogi. Sposéb rozmieszczenia pskgev powinny by zgodne z wytycznymi
okreslonymi przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Rvgeazarowej w Jozefowie i PN.
W celu zamontowania przycisku nayew pierwszej kolejnéci przykreci¢ ramk maskujca do
podtaza, przeprowadziprzez ni przewody linii dozorowych, poaitzy¢ je do zaciskdéw w
przycisku zgodnie DTR producenta i przycisk przgkt do ramki maskupej.

5.3.7. INSTALOWANIE WSKA ZNIKOW ZADZIALANIA.

Wskaznik WZ-31 instaluje & w pomieszczeniach zamkiych, na tynku nacianach,
sufitach lub innych dobrze widocznych miejscachtyi celu naley wewrgtrzng wyprask —
podstaw - przymocowa do sciany za pomagkotka i wkretu osrednicy F 4 mm, a naginie
pofaczy¢ zaciski wskanika ,+” z zaciskiem ,WZ” gniazda czujki oraz ,-" 2" gniazda czujki. W
przypadku podiczenia do wskaika grupy czujek nalg polaczy¢ ze soh zacisk ,+” wskanika
I wszystkie zaciski ,WZ” gniazd czujek oraz ,-” waknika z ,-” gniazd czujek. Do jednego
zacisku mana przyhczy¢ dwie zyly, jezeli zostarm wczeniej zacknigte w rurce o odpowiednio
dobranefgrednicy. Zdgcie pokrywy wskanika z podstawy naghuje przezcisniecie bokdw
pokrywy.

5.3.8. INSTALOWANIE SYGNALIZATOROW WEWN ETRZNYCH.

Sygnalizator wewgtrzny naley zamontowa nascianie w korytarzu — lokalizacja wg
projektu. Przed przygpieniem do montau sygnalizatora naty odkrci¢ uktad elektroniczny od
podstawy, nagpnie przykeci¢ podstaw sygnalizatora déciany, podiczyc przewody linii
sygnalizacyjnej z sygnalizatorem zgodnie z DTR pomohta | wiay¢ sygnalizator w podstaw

5.3.8. URUCHOMIENIE | POMIARY LINII DOZOROWYCH.

Po utazeniu przewodow linii dozorowych nalg zmierzy parametry linii dozorowych
takie jak rezystangjprzewodéw oraz stan izolacji czy odpowiada wytyerarokreslonym przez
producenta w DTR. Nagtnie po umieszczeniu wszystkich gnlzean w liniach dozorowych i
sygnalizacyjnych i przestaniu ustawikonfiguracyjnych do centrali nalg sprawdzt
poprawnd¢ wprowadzonych danych ze stanem faktycznym.

5.3.9. PRACA PROBNA | TESTOWANIE SYSTEMU.

Po zainstalowaniu wszystkich ydzeh w systemie sygnalizacji paru i uruchomieniu,
nalezy sprawdzt poprawnd¢ jego funkcjonowania przeprowadzajesty poszczegdélnych
detektoréw i elementéw stenglych z wykorzystaniem aerozoli testowych i spraviglzdziatanie
elementéw wyzwalanych mechanicznie. Nglsprawdzé poprawnéé¢ wyswietlanych
komunikatéw pokazuapych se na wyswietlaczu centrali czy jest zgodny ze stanem fakdym.
Wszelkie elementy niestabilne i wprowadzaj zaktdcenia w pracy centrali nafenatychmiast
wyeliminowa: poprzez ich wymiaeina nowe lub usuecie przyczyny zakiode

5.4. INSTALOWANIE URZ ADZEN ALARMOW WEAMANIOWYCH.
(45312100-9 wg CPV).
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5.4.1. ZASADY OGOLNE.
W budynku zaprojektowano system sygnalizacji wiameystosowano ich
funkcjonalnd¢ do potrzeb gytkownika.

5.4.2. MONTAZ PLYTY CENTRALI ALARMOWEJ.

Ptyta gtébwna centrali zawiera elementy elektronecamaliwe na wytadowania
elektrostatyczne. Przed moagan naley roztadowa tadunki elektrostatyczne, a w czasie
montau unika& dotykania elementéw na ptycie centrali.

Centrala INTEGRA i inne elementy systemu alarmoweg@inny by montowane w ramach
obszaru chronionego. W pomieszczeniu tym powingndostpny staty (nie odiczany) obwod
zasilania 230 V z uziemieniem ochronnym. Liniafi@héczna musi b§ doprowadzona lini
czteroprzewodow by mazliwe byto dohczenie centrali przed pozostatymi anizeniami (telefon,
telefaks i inne).
Uwagi:
* Przed zamontowaniem obudowy centrali, ialeainstalowa kotki mocupce ptye
gtéwra.
» Podczas mocowania obudowy rglewrocik uwag; by nie uszkodzi przewodow, ktore
przetaone leda przez otwory w tylnejciance centrali.
» Podczas datzania manipulatoréw LCD, modutéw i pozostatychmedatow pobierajcych
zasilanie z wyj¢ centrali naley wytaczy¢ zasilanie sieciowe i akumulator.
UWAGA!
Poniewa centrala zasilana jest z sieci ~230 V, nieastoé¢ podczas podtzania lub kbidne
podikczenie mae grozé poraeniem i stanowd zagraeniezycia !
W zwiazku z tym, przy podiczaniu centrali naley zachowd szczegoéla ostraznos¢. Przewdd,
ktorym podhczone lgdzie zasilanie sieciowe, w trakcie manta podhczania centrali nie me
by¢ pod napgciem !
Po zamontowaniu ptytki elektroniki nalepodhczye do odpowiednich zaciskow na ptytce
przewody zasilajce z zasilacza umieszczonego w obudowie. dgast podiczy¢ przewody
magistrali komunikacyjnej, linii czujek i pozostagezewody sterage. Szczegoluwag: nalery
zwrdcic na polaryzagj przewodow linii zasilania czujek i magistrali konikacyjnej. Odwrotna
polaryzacja nagcia w linii, maze spowodowazniszczenie elementow w niej zainstalowanych.
Ptyta powinna b§ eksploatowana z dgizory batery akumulatorow. Bateria akumulatorow
powinna by zabezpieczona bezpiecznikiem, umieszczonym nagphRrzed wdczeniem baterii
do pracy, akumulatory powinny byatadowane zgodnie z instrukgroducenta. Baterie
akumulatorow naley dolaczy¢ do zaciskéwdczowki, znaczonych BAT +"i ,-" (przy
wykreconym bezpieczniku BATERIA), zwracg uwag na wiaciwa polaryzacg. Odwrotne
dofaczenie (niewtéciwa polaryzacja) spowoduje przepalenie bezpieeBIKTERIA,
umieszczonego w segmencie zagsdgm centrali.

5.4.3. MONTAZ OBUDOWY CENTRALI i EKSPANDERA.

Obudow centrali mana zawiesi bezpdrednio dosciany lub w przygotowanym otworze
(powierzchniowo lub z obudaywpuszczas) za pomoa kotkow rozporowych. Lokalizacja wg
projektu w pobliu centralki sygnalizacji wtaniia Przed przykgceniem obudowy nakgy
wprowadzé do niej przewody zasilania sieciowego 230VAC quazostate przewody linii czujek,
magistrali komunikacyjne i sterge. Po przykgceniu dosciany naley podhczye do
transformatora przewody zasdag oraz obsadzikotki montazowe umdaliwiajace zamontowanie
ekspanderéw linii dozorowych.

5.4.4. ZASILACZ BUFOROWY.

Zasilacz buforowy jest wykorzystywany do zasilarganka elektromechanicznego
wykorzystywanego w systemie kontroli dgsi. Zasilacz dostarczany jest razem z obudow
Obudove mazna zawiesi bezpdrednio dosciany lub w przygotowanym otworze
(powierzchniowo lub z obudaywwpuszczas) za pomoa kotkow rozporowych. Lokalizacja wg
projektu lub w pobliu stosownie do wymagastawianych przez pomieszczenie. Przed
przykreceniem obudowy naky wprowadz¢ do niej przewody zasilania sieciowego 230VAC oraz
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pozostate przewody linii stergej. Po przykeceniu dosciany naley podhczye do transformatora
przewody zasilagce.

5.4.5. MONTAZ MANIPULATORA STREFOWEGO.

Manipulator strefowy z wbudowarklawiatura montujemy ngcianie w poblu drzwi
wejsciowych, w pomieszczeniu dyrnego oraz w miejscach wskazanym w projekcie
technicznym, gdzie ma byrowadzona kontrola przeja. Przed przyspieniem do montau
nalezy odkreci¢ czes¢ obudowy z piytk elektroniki od podstawy. Naginie wscianie
zamontowa kotki rozporowe, przeagna¢ przez otwory w podstawie przewody linii magistrali
systemowej i sterowania zamka elektromechaniczriégdhczy¢ w/w przewody zgodnie z DTR
producenta, zaprogramowadres manipulatora za pomaqurzehcznikow i przykeci¢ do
obudowy. Naley zwrocic uwag; podczas przykicania manipulatora do podstawy na poprawny
monta,, gdyz wewmtrz znajduje s styk antysabotawy, ktéry w wypadku niestarannego
montau maze wpltywa na poprawa prag systemu antywlamaniowego

5.4.6. CZUJKA RUCHU.

Czujka ruchu jest elementem systemu sygnalizagjimai, ktory w istotny sposéb wptywa
na jak@¢ pracy systemu. Czugkw zaleznosci od systemu monta jest montowana niianie lub
na suficie. W projekcie zastosowana czujka jesttowana nacianie. Czujk nalezy montowa
na wysokgci powyzej 2 m. Przed zamontowaniem nglav scianie umocowauchwyt
montaowy czujki w uprzednio obsadzonych kotkach rozpoyroy nastpnie odhczye front
czujki od podstawy i zamocowgodstaw na uchwycie przeggajac rownoczénie przewadd linii
dozorowej przez otwor w podstawie. Do zaciskow tygcp elektroniki nalgy podhczye
przewody linii oraz przykici¢ rezystor (rezystory) odpowiednio do pragj konfiguracji w
systemie antywtamaniowym wg DTR producenta. Po waghkdau w/w czynnéci nalezy zatazy¢
front czujki do podstawy zwracaj szczegola uwag; na dokladné¢ montau (obecné¢ styku
sabotaowego).

5.4.7. MONTAZ SYGNALIZATORA WEWN ETRZNEGO.

Sygnalizator wewgtrzny nalgy zamontowa nascianie w pomieszczeniu dyrnego.
Przed przysipieniem do montau sygnalizatoréw naky odkreci¢ uktad elektroniczny od
podstawy, nagpnie przykeci¢ podstaw sygnalizatora déciany, podiczyc przewody linii
sygnalizacyjnej z sygnalizatorem zgodnie z DTR pomohta | wiay¢ sygnalizator w podstaw

5.4.8. MONTAZ CZUJNIKA KONTAKTRONOWEGO.

Czujnik przystosowany jest do mosatana ptaskiej powierzchni przy pomocy wiaw.
Element czujki zawieragy magnes naiy montowa na czsci ruchomej, natomiast kontaktron
na nieruchomej e&ci zabezpieczanych drzwi, okna itp. 4y z elementéw czujki sktadaest
trzech czsci: podstawy, obudowy i podktadki. Podktadiazem z podstaywnalery przytwierdzé
do podiaa, natomiast obudowa mocowana jest do podstawylomgtan wkretem. Cz$¢
zawierajca kontaktron jest wyposana w styk przeciwsabatawy i listwe zaciskovy do
podkczenia przewodoéw elektrycznych. Obudowa pozwalameeszczenie w jej witrzu
rezystoréw parametrycznych. Przewdd instalacjinatavej naley wprowadzé do wretrza czujki
poprzez specjalny przepust umieszczony w podstamodkiadce. Fabrycznie przepust jest
zaslepiony i naley wykona& w nim otwor. Wszystkie e&ci czujki mazna zestawi ze soh tylko
w jednej pozycji. W celu zapewnienia poprawneg@idziia czujki magnetycznej S-4,
maksymalna odlegéé migdzy magnesem i kontaktronem, w pozycji zamteji(np. po
zamkngciu drzwi), nie powinna przekracza8-20mm, zakenie od warunkoéw monta. W celu
prawidtowego ustawienia szczeliny mma wykorzysta dodatkowe podktadki, umieszczane
podczas montal pod zasadniczym elementem czujki. Kontaktronyesieszczony w obudowie
w sposo6b niesymetryczny, dlategoana jest, aby magnes byt montowany w jak najmnig¢jsze
odlegtcci.

5.5. ELEMENTY SIECI STRUKTURALNEJ
Wszystkie elementy sieci strukturalnej mugz¢ jednego producenta (kable, gniazda, panele,
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patchcord) , aby nima byto uzyskéacertyfikacg.

5.5.1. PANELE RJ-45

Panele powinny posiadavysokiej jakdci nieekranowane gniazda RJ-45. Obudowa paneli musi
by¢ wykonana w standardzie 19”. Wymagana jest trws#ywna konstrukcja, wykonana z blachy
stalowej, pokryta powtakantykorozyjra — lakier proszkowy.

5.5.2. GNIAZDA ABONENCKIE

Gniazda RJ-45 powinny umlowia¢ tatwy monta (na wcisk). Wymagane jest, aby istniata
mozliwo$¢ mocowania kabla do obudowy gniazda, zapobiggajten sposob przenoszeniu
napkzen kabla na zjcze szczelinowe. Kale gniazdo ma zost@znaczone w sposob
niepowtarzalny przez nagtujaca sekwengj:

XX-YY,
gdzie: XX- numer panela w szafie
YY- numer gniazda w panelu

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Kontrola jakdaci robot polega na sprawdzeniu zgostriach wykonania z wymaganiami
zawartymi w niniejszej szczegotowej specyfikacgiiteicznej i powinna byywykonywana
okresowo w miay postpu robot przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie mattenie spetniajce
wymaga ustalonych w odpowiednich punktach SST zagtadrzucone. Wszystkie elementy
robot, ktdre wykazujodstpstwa od postanowieSST zostamrozebrane i ponownie wykonane
na koszt wykonawcy.

7.0. OBMIAR ROBOT.
Nie dotyczy.
8.0. ODBIOR ROBOT.
8.1 Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamaygiego
przy udziale Wykonawcy :

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu
b) odbiorowi technicznemu instalacji

c) odbiorowi kaxcowemu inwestycji

d) odbiorowi ostatecznemu ( pogwarancyjny)

8.2 Odbidr robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.
Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmd@agolnego pogpu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoriidgrzeprowadzonydulzie
niezwtocznie, nie piniej jednak , ni w ciagu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inkfmga Nadzoru.
Jaka¢ i ilo$¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaweleimentéw
zawierajcych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowokumentacja projektowa i
uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbidr techniczny instalacji

Odbidr techniczny obiektu polega na przeprowadzenywnndgci odbiorowych na
podstawie kompletnych protokotow pomiardw i uruchein
Procedura analogiczna jak przy odbiorzédawym inwestyciji.

8.4 Odbidr koncowy inwestycji
Odbiér kaicowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistegonania robot w
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stosunku do ich ilii, jakasci | wartsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowédo odbioru kdcowego kdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiagmem na gimie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru i Strony Zamawa).

Odbior kacowy robét nasipi w terminie ustalonym w Umowie, ligz od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakazenia robaot.

Odbioru kaicowego dokona komisja wyznaczona przez Zamaeago w obecniei Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przedi@zonych dokumentow, wynikow pomiarow, ocenie j&kowej oraz zgodriei wykonania
robét z Umowe i dokumentagj projektows.

W toku odbioru kécowego robot komisja zapozna girealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych technicznych podlegajych zakryciu, odbioréw technicznych
instalacji, zwtaszcza w zakresie wykonania robaipeniapcych i robot poprawkowych.

8.5 Dokumenty do odbioru kaicowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomc&aego robot jest protokédt odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiagca.
Do odbioru kaicowego robot Wykonawca zoba@any jest przygotowadokumenty, zawierage
w szczegOlnéci :
a) projekt wykonawczy z naniesionymi zmianami
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlasprzg odbiorze robot zanikgjych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eaie
c) Dzienniki budowy i ksigi obmiarow
d) wyniki pomiaréw kontrolnych
e) atesty jakéciowe wbudowanych materiatow i wyroboéw
f) instrukcje obstugi urdzen
oraz inne dokumenty wymagane przez Sirdamawiajca
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru kacowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny
termin odbioru kécowego robdét.
Wszystkie zargdzone przez komisje roboty uzupetni lxda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaaggo.
Termin wykonania robét uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.6 Odbidr ostateczny (pogwarancyjny)

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych roléizanych z usugciem wad
stwierdzonych w okresie gwarancyjnym.
Odbior ostatecznydazie dokonany z uwzglinieniem odpowiednich zasad odbiorti&owego
technicznego, w ostatnim miesu wanosci gwaranciji.
Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamasggo przy
udziale Wykonawcy :
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu
b) odbiorowi technicznemu instalacji
c) odbiorowi kaxcowemu inwestycji
d) odbiorowi ostatecznemu ( pogwarancyjny)
9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstaw ptatngci bedzie faktura wystawiona przez wykonawmo zak@éczeniu robot
potwierdzonym pozytywnym protokotem odbiorurkowego.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

Dz.U. 2002 nr 75 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 1204.2002spvawie warunkow
1 technicznych, jakim powinny odpowiafibudynki i ich usytuowanie - z
poz. 690 pozniejszymi zmianami
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Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlan&stajednolicony.

Rozporadzenie Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia 2003mieniajce
Rozporadzenie (WE) Nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiega &ady w
sprawie Wspdlnego Stownika ZamowieCPV).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji projekijo specyfikaciji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlangcaz programu funkcjonaln
uzytkowego.

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie prgeatarowej (Dz. U. 1991 nr 8
poz. 351).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 czerwc®20 w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaidynki i ich usytuowanie
(Dz. U. 2002 nr 75, poz. 690).

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych z dnia 16 czerwca 2003r. w spre
ochrony przeciwpzarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i tede
(Dz. U. nr 121, poz. 1138).

L

PN-IEC 60364-5-523

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia
elektrycznego. Obgralnas¢ diugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-51

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @rdbnonta wyposaenia
elektrycznego. Postanowienia ogélne.

10

PN-IEC 60364-5-52

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @rdbnonta wyposaenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

11

PN-IEC 60364-5-53

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

12

PN-IEC 60364-5-54

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

13

PN-IEC 60364-4-41

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ch dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przeciwpomniowa.

14

PN-IEC 60364-4-42

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ©ch dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

15

PN-IEC 60364-4-43

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ©oh dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed qggtem przegzeniowym.

16

PN-IEC 60364-4-443

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ch dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi igczeniowymi.

17

PN-IEC 60364-4-47

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ch dla zapewnienia
bezpieczastwa. Stosowani&rodkow ochrony zapewniggych bezpieczestwo.
Postanowienia ogo6In8rodki ochrony przed pofaniem padem elektrycznym.

18

PN-IEC 60364-4-473

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ch dla zapewnienia
bezpieczastwa. Stosowani&rodkow ochrony zapewniggych bezpieczestwo.
Srodki ochrony przed pdem przetzeniowym.

19

PN-90/E-05023

Oznaczenia identyfikacyjne przewo8évwvami lub cyframi.

20

PN-IEC 60364-6-61

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanychaSpizanie.

Sprawdzanie odbiorcze.

21

PN-E-08350-14

Systemy sygnalizacji parowej. Projektowanie, zaktadanie, odbior, eksploat i
konserwacja instalacji

22

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd- montaowych. TOM V.
Arkady. W-wa 1988.

23

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budanyich.
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkaighiecznaci publicznej.
Czei¢ D. Zeszyt 2. Instytut techniki budowlanej. Warsza2003 r.
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11. POSTANOWIENIA KO NCOWE.
11.1. Wymagania ogolne doty@re uprawnionych instalatoréw Elektrycznej Teletechiki -
Zabezpiecz@ Przeciwpazarowych a w szczeqolnsi:

Projektowany system instalacji sygradjzpazaru wchodacy w skiad Elektrycznej
Teletechniki ZabezpiecaePrzeciwpaarowych musi b§ wykonany zgodnie z projektem
technicznym oraz specyfikadechniczi i materiatova.

Firma - uprawniony instalator musi posiaddeazne odpowiednie uprawnienia budowlano -
projektowe oraz specjalistyczne w tej brariPonadto upowaniony instalator (konserwator)
musi wykaza si¢ odpowiednim déwiadczeniem i potencjatem technicznym w zakresie
wykorzystywanych systemow.
11.2. _Wymagania dotycgce producentéw urzdzen zabezpieczé

przeciwpaarowych.
Producenci systeméw zabezpietpezeciwpaarowych musz posiadé swiadectwa 1SO9001,
aktualne atesty CNB Jozeféw k/Otwocka, odpowiedeityfikaty oraz aprobaty techniczne.
11.3. _Szczegdlowe wymagania instalacyine
Szczegobtowe wymagania instalacyjne zgodnie z psa@pi, normami, zaleceniami, wytycznymi
ustala producent. Specyfikacja tych wymaganieszczona jest w opisie technicznym projektu
budowlano - wykonawczego PBW oraz w ST.

Opracowata:
mgranMatgorzata Pawtowska

2C



