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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych.

Specyfikacja techniczna — opis.

Podstawa opracowania:

1.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn.2 wrzesnia 2004r w sprawie szczegolowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych, oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202 z dn.

16. 09. 2004r.)

Rozporzadzenie (WE) Nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady z dn. 5 listopada
2002r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) (Dz. Urz. WE L 340 z

dn. 16. 12. 2002r. z pozniejszymi zmianami)

Ustawa z dn. 29 stycznia 2004r.-Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19. poz. 177

z pézniejszymi zmianami ogloszonymi w Dz. U. Nr 96 z 2004r. poz. 959,

Nr 116. poz. 1207 i Nr 145 poz. 1537)

1. Czes¢ ogolna.
Instalacje elektryczne kottowni gazowej w budynku Komisariatu Policji w D¢bnie przy
ulicy Kosciuszki 7.

a) przedmiot i zakres robot budowlanych:
ST —RE 1 Demontaze,
ST —RE 2 Zasilanie i wylacznik gtowny kottowni WK,
ST —RE 3 Uklad detekcji metanu,
ST - RE 4 Prefabrykacja, montaz rozdzielnicy RK,
ST-RE S Instalacje wewnetrzne i automatyki,
ST —RE 6 Instalacja wyréwnawcza,
ST —RE 7 Pomiary odbiorcze.

c) wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych

- prace towarzyszace (inwentaryzacja powykonawcza) wykona¢ w oparciu o faktyczny
stan po wykonaniu robot. Zmiany w stosunku do dokumentacji winny by¢ uzgodnione
z autorem projektu.

- roboty tymczasowe — nie dotyczy.

d) informacje o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbgdne dane istotne z punktu
widzenia:

- organizacji robot budowlanych — nie dotyczy

- zabezpieczenia interesow 0soOb trzecich — nie dotyczy

- ochrony srodowiska — nie dotyczy

- warunkow bezpieczenstwa pracy:
Przed przystapieniem do robot budowlanych nalezy przeprowadzi¢ z pracownikami
szkolenie ogolne, podstawowe i stanowiskowe z podkresleniem zasad BHP przy
pracach szczegolnie niebezpiecznych.

- zaplecza dla potrzeb wykonawcy:
Nalezy przeznaczy¢ pomieszczenie w budynku na magazynek podrgczny do
sktadowania przewodow i osprzgtu elektrycznego na czas budowy.

- warunkow dotyczacych organizacji ruchu — nie dotyczy

- ogrodzenia — nie dotyczy



zabezpieczenia chodnikow i jezdni — nie dotyczy

w zalezno$ci od zakresu robot budowlanych objetych przedmiotem zamowienia —
nazwy i kody

grup robot kod CPV 45000000-7

klasy robot CPV 45300000-0

kategorii robot 45310000-3

okreslenia podstawowe, zawierajace definicje pojec i okreslen nigdzie wczesniej
niezdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego
rozumienia zapisow dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robét budowlanych — nie dotyczy

2.Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych oraz niezbg¢dne

wymagania zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy,
sktadowaniem i kontrolg jakosci — poszczegolne wymagania odnosi si¢ do
postanowien norm.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbgdnych lub zalecanych do wykonania

robot budowlanych zgodnie z zatozona jakoscia:
Przenosne urzadzenia elektryczne muszg posiadac izolacjg klasy II,
Gniazda wtyczkowe zasilajace plac budowy z wytacznikami réznicowopradowymi

AJ=0,03A.

4. Wymagania dotyczace srodkow transportu:

Srodki transportu nie moga posiadaé twardych i ostrych krawedzi mogacych
uszkodzié izolacj¢ przewozonych przewodow i obudowy osprzgtu aparatury
elektrycznej.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych z podaniem sposobu

wykonczenia poszczegdlnych elementéw, tolerancji wymiarowych, szczegotow
technologicznych oraz niezbedne informacje dotyczace odcinkéw robot
budowlanych, przerw i ograniczen, a takze wymagania specjalne:

ST - RE 1. Demontaze.

Istniejaca instalacje elektryczna w pomieszczeniu kottowni

zdemontowaé poza instalacja oswietleniowa.

Zdemontowa¢ istniejace tablice sterownicze kotlow, nie naruszajac fabrycznych
przewodow od zabezpieczen i czujnikow kotlow.

ST - RE 2. Zasilanie i wylacznik gtowny kotlowni WK,

Wylacznik glowny kottowni WK zasili¢ kablem zasilajacym

istniejgca rozdzielnicg RK kotlowni.

W tym celu ww. kabel wypia¢ z RK, przedtuzy¢ i wprowadzi¢ do wylacznika WK.
Kabel zabezpieczy¢ w rozdzielnicy zasilajacej kottownig rozigcznikiem
bezpiecznikowym R303, 20A.

Kabel uktada¢ na zewnatrz kottowni p/t, wewnatrz w korytku BAKS

typ KPR100HS50/3.

Przewody do wylgcznika WK wprowadzac¢ od dotu poprzez diawice.

Z wylacznika WK zasilic :




- kablem YKYzo 5 x 4 rozdzielnice RK,
- przewodem YDYzo 4 x 1.5 modul MD-2z.

ST - RE 3. Uktad detekcji metanu.

Modut MD-2Z zamontowa¢ na wys. h = 1.6m na zewnatrz kotlowni
w obudowie firmy HENSEL typ Mi 803 10, IP65 (lub rownowaznej).
Sygnalizator 013H (SL31) zamontowa¢ na wys. 2.2m.

Detektor metanu 011B (DEX/P) zamontowac¢ na suficie bezposrednio
nad kottami. Przewody do urzadzen uktadu detekcji prowadzi¢

we wspolnych korytach z instalacja elektryczna kottowni.

ST - RE 4. Prefabrykacja, montaz i wykonanie rozdzielnicy RK.
Projektowana rozdzielnicg RK wykona¢ na bazie obudowy

typ KV 9354Z, 3x18 modutow, IP65 firmy HENSEL lub réwnowaznej
Wewnatrz zabudowac aparature jak na schemacie lub réwnowazna.
RK zamontowac¢ n/t na wys. h=1.5m.

ST - RE 5. Instalacje wewnetrzne i automatyki..

Instalacj¢ wewnatrz pomieszczenia kottowni uktada¢ w korytkach kablowych
BAKS typ KPR 100H50 i 50H50 lub rownowaznych.

Na zewnatrz pomieszczenia kottowni instalacj¢ uktadac p/t.
Podejscia do urzadzen kottowni wykonaé w rurkach gietkich PCV.
Czujnik zewnetrzny zamontowac na wys. h=2.5-3.0m.

Stosowac osprzet bakelitowy szczelny o stopniu ochrony min. IP44,
Calosc¢ instalacji wykonac przewodami YDYzo 450/750V 1 LIYCY.
Szkody budowlane wynikie z prowadzonych prac naprawic.
Regulator 4E zamontowac n/t na wys. h=15m.

obok rozdzielnicy RK. Regulatory 2E i 3E zamontowac na kotlach

w miejsce zdemontowanych regulatorow kottowych.

Urzadzenia automatyki c.o. i c.w.u.podlaczy¢ zgodnie ze schematami
i DTR regulatorow firmy BROTIJE.

ST — RE 6. Instalacja wyréwnawcza.
W pomieszczeniu kotlowni utozy¢ szyne wyréwnawcza z bednarki
FeZn 30 x 4 i polaczy¢ ja (poprzez zlacze kontrolne) z istniejgcym
uziomem instalacji odgromowej budynku lub wykona¢ osobny uziom
szpilkowy dla potrzeb kotlowni.
Rezystancja uziemienia Ruz < 10 Q. W przypadku nie uzyskania
wymaganej rezystancji uziemienia, wykona¢ dodatkowy uziom
szpilkowy %4” (np. firmy GALMAR) o di. L = 4-6m lub zespo6l
uziomow jw.
Do ww. szyny wyrownawczej przylaczy¢ linka LYzo 10 elementy
i urzadzenia kottowni takie jak :
- stalowe rury instalacji sanitarnych wchodzace 1 wychodzace

z pomieszczenia kotlowni,
- rozdzielacze c.o. i obudowe naczynia wzbiorczego,
- metalowe kanaly wentylacyjne,
- metalowe kanaly spalin,
- szyne PE rozdzielnicy RK i wylacznika WK.
Bednarke wyprowadzi¢ na postumenty betonowe kotlow i polaczy¢




ja z obudowami kottow linka jw.

- ST —RE 7. Pomiary odbiorcze.
Wykonac i sprawdzic :
- pomiary rezystancji izolacji kabli i przewodow,
- pomiar rezystancji uziemienia,
- pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej z udzialem
wylacznika réznicowo-pradowego i bez jego udziatu.
- sprawdziC ciagtos¢ przewodow wyrownawczych.

6. Opis dzialan zwiazanych z kontrola, badaniami, oraz odbiorem wyrobow i
robot budowlanych w nawigzaniu do dokumentéw odniesienia: - kontrole robot
wykonywac na biezaco w oparciu o projekt budowlano - wykonawczy i obowigzujace
normy i przepisy.
Badania oraz odbior robot budowlanych wykonac¢ po zakoficzeniu prac montazowych.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot:
Przedmiar rob6t wykonaé w oparciu o projekt budowlano — wykonawczy.

8. Opis sposobu odbioru robot budowlanych:
Odbior robot budowlanych wykona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych w zakresie instalacji
elektrycznych.

9. Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych:
Roboty tymczasowe — nie dotyczy
Prace towarzyszace (inwentaryzacja powykonawcza) w gestii wykonawcy.
Koszt ww poda wykonawca w ogolnej cenie zakresu robot elektrycznych.

10. Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawa do wykonania robot
budowlanych, w tym wszystkie elementy dokumentacji projektowej, normy, aprobaty
techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne:
1. PN-IEC 60364 instalacje elektryczne w obiektach budowlanych,
2. N SEP-E-004 elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe,
3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 w sprawie warunkow
technicznych, jakimi powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U.
Nr 75, poz. 690) oraz rozporzadzenie z dn.07.04.2004 w sprawie warunkow
technicznych j.w. (Dz. U. Nr 109, poz 1156)
4 Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych
w zakresie instalacji elektrycznych.



