LIPIEC 2013 SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBORU ROBOT Str. -1-

SPIS TRECI

(R 074 31 G @ 110 I NN 2

1.1 NAZWA NADANA ZAMOWIENIU ....ooiiiiiiieiiieneatesteseeeesesseseesessesseseesessessessesessessessessasessesseneas 2
1.2 FRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT....c.ciiiiiieiaiieieiieieseste e seeseesesaesesseseessesessesseseeseesessensensesessensns 2
1.3 INFORMACJIE O TERENIE BUDOWY......ccoitiiiiariaieiieieaseatestesieseesessenessessesseseasessessessesessessensens 2
1.4 Nazwy | KODY ROBOT BUDOWLANYCH W ZAKRESIE OBETYM PRZEDMIOTEM
ZAMOWIENIA ...ttt ettt ettt ettt e s aeste s e et et e e st e se e s et e st e se e e e e e s e ese e s e e nnees e e eseaseeeeneeneeseseeneennns 3
1.5 OKRESLENIA PODSTAWOWE.......ccuiiiuiatiieeiariaseseeseeseasesseseesessessessasessessessesessessessasensesseneens 3.

2 WLASCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH  .....oooooveeeeceeeeeeeee. 4

3 WYMAGANIA SZCZEGOLOW E DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO
ROBOT BUDOWLANYCH .t 4

4  WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU .......ccooooiomvviierrrienennnes 4
5  WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT ..o 4

6 KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANY CH oo e e, 8

7  WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT ... 9
8  ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH ..o, 9
9 ROZLICZENIE ROBOT oo 10

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA e 10



LIPIEC 2013 SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBORU ROBOT Str. -2-

1 Czesé ogolna
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

INSTALACJE TELETECHNICZNE INSTALACJA
ODDYMIANIA, SAP, SKD, SWIN, TVD

1.2 Przedmioti zakres robot.

Zakres robot znajdagych sé w specyfikacji obejmuje wszystkie czyriied majgce na celu
wykonanie INSTALACJE TELETECHNICZNE INSTALACJA ODDMIANIA, SAP, SKD,
SWIN, TVD

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gzsine z INSTALACJE TELETECHNICZNE
INSTALACJA ODDYMIANIA, SAP, SKD, SWIN, TVD i obejmie:

¢ Wymagania dotycre wigciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich
przechowywania, transportu i skladowania,

« Wymagania dotycce sprztu i maszyn,

« Wymagania dotycce srodkdw transportu,

« Wymagania dotycce wykonania robdt budowlanych,

« Wymagania zwjzane z hadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

Organizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadzizje lokalmg oraz :

e Zapozna si¢ z miejscami, w ktérychdala wykonywane prace oké®ne w umowie i zbadaich
dostpnasé;

e Zapoznaé sie z ogolnymi warunkami realizacji rob6t, a w szcZegéci z potaeniem i
wymiarami pomieszcze warunkami utrzymania sggtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niedbie mogt powotywa si¢c ha niedostatecazrenajomdé
miejsca realizacji rob6t lub zty destdo pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robo6t, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika Robo6t. Kierownik
Robét kzdzie jako jedyny &dzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawegisow w
dzienniku budowy.

Kierownik Robét ledzie odpowiedzialny za:
- bezpieczéstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli
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Najp&niej w dniu przysipienia do robot Wykonawca przelea dane personalne Kierownika
Robét wraz z kopi uprawnié.

Zabezpieczanie interesOw 0s0b trzecich

Wykonawca musi zadlbaaby podczas wykonywanych prac nie doszio do zania interesow
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny zagirzeganie obowkujacych przepiséw oraz
powinien zapewti ochrore wkasndgci publicznej i prywatnej.

Ochronasrodowiska

Wykonawca musi podejmowawnszystkie niezédne dziatania, aby stosowaic do przepisow i
normatywow z zakresu ochronyyodowiska na placu budowy i poza jego terenem. PBasic
wykonywania robét budowlanych wykonawca bezwdgie musi unika szkodliwych dziata,
szczegolnie w zakresie zanieczyszczania powietrad,gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlarodowiska i otoczenia czynnikow.

Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpidezeasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiechezwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si bezwzgédnie stosowé& do postanowi Instrukcji Bezpieczigstwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwizanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowdzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodniezasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapiséw wytydzmgchnicznych odpowiadgjych zakresowi
Zlecenia oraz aktéw prawnych obawiljacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegétio
Polskich Norm. W szczegdéléa wykonawca jest zobowzany wykluczy prac personelu w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrawige spetniagcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty agane z organizagjzaplecza dla wtasnych potrzeb oraz
zapewnia na wiasny koszt wszelldodki magce na celu prawidiowe i petne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robat.

Warunki dotyczce organizacji ruchu
Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu enatdw, sprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spelhiwymagania wynikajce z
obowigzujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materfagewaone takimisrodkami
transportu powinny gwarantowaprzewdz bez uszkodiZei z zachowaniem warunkow
bezpieczéstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem
zamowienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

1.5 Okre $lenia podstawowe
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Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazityesiv tej specyfikacji $ zgodne albo rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpasdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2r.,
albo z okréleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkdlespecyfikacii.
Roboty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obegmijagcych przepisow, norm i
instrukcji. Nie wyszczegOlnienie jakichkolwiek obmaujacych aktéw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uzngjegioby, dla ktérych producent:

e dokonal oceny zgodsoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wegdu
okreslonego systemu oceny zgodog
e posiada deklaracje zgoditbo CE - dokument wystawiony przez producenta i
potwierdzagcy zgodné¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetniénig/ch
wymaga rozporzdzenia (rozporgdzen).
e oznakowat wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materialdbw na budowie Wykonapreedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materialy, ktére nie speliaiymogow

technicznych okrdonych przez specyfikagj (np. materialy, ktére byly przechowywane
niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienidyich wlasndci) beda uznawane za materialy nie
odpowiadajce wymaganiom.

3 Wymagania szczego6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot

budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac elych t3 specyfikaci musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okmga przegidom zgodnie z
zaleceniami producenta. Musspetnig one wymogi BHP i bezpiecistwa pracy. Nie wolno
stosow@ sprztu, ktory nie spetnia powgzych wymaga i nie wolno wykorzystywé& go
niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest zojxany do stosowania tylko takighodkow

transportu, ktore nie wptgmiekorzystnie na stan i jakdtransportowanych materiatow.

4 Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu enatow, sprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spethiwymagania wynikajce z
obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materfagewaone takimisrodkami

transportu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkodze i

bezpieczéstwa pracy.

5 Wymagania dotycz gce wykonania robot

Trasy instalacji elektrycznych

z zachowaniem warunkow
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Trasa instalacji elektrycznych powinna przebteghezkolizyjnie zinnymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna Ky przejrzysta, prosta i degtna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniactigmych i pionowych.

Montaz uchwytow i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozaeltia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny &yzamocowane do podia w sposéb trwaly,
uwzgkdniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich ddnatalacja bdzie pracowé, oraz
sam rodzaj instalacji.

Przegcia przezciany i stropy

Przepcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

a) wszystkie przdjcia obwodow instalacji elektrycznych prz&zany, stropy itp. musgz
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

b) przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

c) przegcia pomedzy pomieszczeniami oxdych atmosferach powinny by
wykonywane w sposob szczelny, zapewgtgjnieprzedostawanieesivyziewow,

d) obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi mugzby¢ chronione do
wysokaici bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzenianaikod ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nale stosowé rury stalowe, rury ztworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

Monta: sprztu, osprztu i opraw gwietleniowych

Sprzt i osprzt instalacyjny nalgy mocow& do podiga w sposéb trwaly zapewnigly mocne
i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania spetu i osprztu mog stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na
podiazu, przyspawane do stalowych elementéow konstrukaflovlanych lub przykicone do
podiaza za pomog kotkow i srub rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych. Uchwyhaki) dla
opraw zwieszakowych montowane w stropach ayalmocowd& przez wkecanie w metalowy
kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza mbcowania hakow za pompdkotkdw
rozporowych z tworzywa sztucznego.

Zawieszenie opraw zawieszakowych powinno dimga¢ ruch wahadlowy oprawy.

Przewody opraw dwietleniowych naley taczy¢ z przewodami wypustow za pomoaigczy
swiecznikowych.

Podejcie do odbiornikow

Podegcia instalacji elektrycznych do odbiornikbw nafe wykonywa& w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetycz

Uktadanie przewodow
Uktadanie rur

Rury naley uktada& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytasadzonych w podia.
Konce rur przed patzeniem powinny by pozbawione ostrych kradzi. Zaleznie od przygtej
technologii montau i rodzaju tworzywagczenie rur ze saboraz sprztem i osprztem naley
wykonywa przez:

- wsuwanie w otwory lub kielichy z rbwnoczesnym ustnimniem paczen,
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— wkrecanie nagwintowanych Kkaow rur,

— wkrecanie nagrzanych kaow rur.

tuki na rurach naley wykonywa tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczatéo 15
wewretrznejsrednicy. Promié giecia powinien zapewnéaswobodne wagiganie przewodow.

Cata instalacja rurowa powinnadwykonana ze spadkiem 0.1% aby utiwi ¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrasiga uktadania rur z wgignictymi w nie
przewodami.

Wcigganie przewodow

Przed przysipieniem do wcgigania przewodow natg sprawdzt prawidlowadé wykonanego
rurowania, zamocowania spta i osprztu, jego padczen z rurami oraz przelotove.

Wcigganie przewodow natg wykona za pomog specjalnego ospgis montaowego. Nie wolno
do tego celu stosowegrzewodow, ktére piniej zostan uzyte w instalacji. sczenie przewodow
wykonat wg wczéniej opisanych zasad.

Wykonanie instalacji podtynkowej
Wykonanie instalacji p/t wymagdedzie:
e ulozenia przewodéw izainstalowania osgitz przed wykonaniem tynkowania.
W przypadku wykonywania instalacji na istmigych scianach niezédne kedzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewod$iépych wrek pod ospret oraz ich zatynkowanie.
Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej malprzewody i kable uszczeliav osprzcie oraz
aparatach za pomgdtawnikow.
Srednica gtowicy i otworu uszczelnigiego piefcienia powinna b§ dostosowana dérednicy
zewretrznej przewodu lub kabla.
Po dokeceniu dlawic zaleca si dodatkowe uszczelnienie ich za pomoodpowiednich
uszczelnié.

tgczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych winzowych jczenia przewoddéw natg dokonywa& w sprzcie

i osprzcie instalacyjnym iw odbiornikach. Nie wolno stesgé polgczen skrecanych.
W przypadku gdy odbiorniki elektryczne majyprowadzone fabrycznie na zestwrz przewody,
a samo ich podtzenie do instalacji nie zostato opracowane w fage sposéb podezenia
nalezy uzgodnt z projektantem lub kompetentnym przedstawicieleigriiera.

Przewody musg by¢ utozone swobodnie inie magby¢ naraone na na@gi i dodatkowe
napezenia. Do danego zacisku nafeprzylczye przewody o rodzaju wykonania, przekroju
i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych pazbwsy przylhczone za pomacoczek,
pomiedzy oczkiem a naktka oraz pomgdzy oczkami powinny znajdowasic podktadki metalowe
zabezpieczone przed korgzj sposéb umdiwiajacy przeptyw pgdu. Diugaé odizolowanejzyty
przewodu powinna zapewigrawidtowe przyjczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezenpowodowa uszkodzé mechanicznych.
W przypadku stosowaniayt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien adzi warstwy

cyny.

Konce przewoddéw miedzianychzgtami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpmne
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleeazastosowanie tulejek zamiast cynowania)

Przylgczanie odbiornikéw
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Miejsca pohczer zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinnyébgtoktadnie oczyszczone.
Samo paczenie musi by wykonane wsposéb pewny, pod wagm elektrycznym

i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabiesitgrdocisku, korozj itp.

Polaczenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zatéci od konstrukcji
odbiornika i warunkéw technologicznych. Prgmyenia sztywne natg wykonywa w rurach
sztywnych wprowadzonych bezpednio do odbiornikbw oraz przewodami kabelkowymi
i kablami.

Instalacja alarmowa

System Sygnalizacji Wtamania i Napadu (SSWIN) jeestawem elektronicznych wydzen,
stuzagcych do przekazywania kryterium alarmu w przypagdamania i napadu. Jest to centrala
spetniajca wymagania stopnia 3 wg CLC/TS 50131. Ponadttesysharakteryzggy si duza
niezawodnécia i pewndcig dzialania. Wyposana zostala we wbudowany komunikator
telefoniczny z funkej monitoringu, powiadamiania glosowego i zdalnegeratania. Centrala
oczywiscie posiada port RS232ywany do jej programowania jak i pozwaley monitorowa
obiekt za pomag podhczonego PC z programem (dodatkowa opcja). Do dergaapomog
magistrali zostanie pogttzony manipulator wyposany w wyswietlacze LCD.

Manipulator montowana wysokéci 1,4m od posadzki.

Czujki podczerwieni montowana wysokéci 2,4m (od powierzchni posadzki). Najezachowa
jednakowe wysokii dla kazdego pomieszczenia.

Sygnalizatory optyczno-akustyczne nglezainstalowa na zewsgtrz, na wysokéci min. 3m,
jednak nie wyej niz 5m (ze wzgldu na utrudniog konserwagj).

Centrat nalezy zamontowda na wysokéci 1,7m (liczc do dolnej krawdzi obudowy).

Zasilanie systemu SSWiN

Jako zasilanie podstawowe projektujee skzasilanie napciem 230V/50Hz z wydzielonego,
oznaczonego pola tablicy gtbwnej. Maksymalny gpahécy nie przekroczy 300W.

Zasilanie rezerwowe przewidziano z akumulatora bsizgowego. System nale wyposay¢ w
akumulator bezobstugowy 17Ah.

Okablowanie systemu

Przewody nalgy prowadz¢ po trasach wyznaczonych na rzutach poszczegdélkgotlygnacji, z
zachowaniem przepisowych odleggo od innych instalacji (o ile to nmitiwe min. 30cm od
pozostatych instalacji). Wszystkie trasy rgleschowa pod tynkiem (wewstrz obiektu jak i na
zewngtrz). Wszystkie trasy poziome znajdcg sé w ciggach komunikacyjnych lub na zegtre
obiektu, naley prowadzé w rurach gtadkich PVC koloru biatego o przekropbdanym do iléci
prowadzonych przewodow. Zeja do urzdzen naley wykon& podtynkowo prowadg
przewody w rurkach z PVC 16. Pomijajprzegcia przezsciany, dopuszcza gizamiar rurek
PVC na rury gitkie typu PESZEL o wytrzymasgi min. 300N. Zaréwno rury PVC twarde jak i
gietkiej powinny by rurami nierozprzestrzenigjymi ptomiea.

W miejscach gdzie nie ma miwosci prowadzenia przewodow pod tynkiem, riglge uktada w
biatym korytku natynkowym o rozmiarze odpowiednimitbsci przewodow.

Nie dopuszcza sinatomiastdczenia przewoddw i kabli poza elementami igdzeniami systemu.
Linie sygnalizatoréw optyczno-akustycznych mglgprowadzé kablem YTKSY 4x2x0,75mmz2.
Manipulatory naley tgczy¢ z centrad za pomog przewodow YTDY 6x0,5mmz2. Ekspandery
nalezy taczy¢ z centrad z pomog przewoddéw YTDY 6x0,5mmz2 - do kdego osobna podwdjna
linia. Ze wzgkdu na niewielkie odlegkei miedzy urzdzeniami zaleca sizasilanie czujek
bezpdrednio z centrali za pomec2 ostatnichzyt przewodu ukltadanego do ekspanderéw. Dla
czujek PIR naley przewidzi€ okablowanie przewodami YTDY 6x0,5mmz.
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Po utazeniu przewodow, a przed uruchomieniem instaladgayawykona badania polegage na
wykonaniu sprawdzenia:

poprawndci polgczen,

wlasciwej numeracji elementow i ich rozmieszczenia,

adresowania i oznakowania linii dozorowych,

pomiaréw rezystancji linii dozorowych,

pomiaréw skuteczrimi uziemienia centrali,

Zalecenia eksploatacyjne

Zaleca s}, aby system byt konserwowany przez uprawnionegbni&a zgodnie z wymaganiami
dotyczcymi systemu alarmowego. Podczaszdel okresowej konserwacji nale wykon&
nastpujace czynnéci:

sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowanalego wypos@nia iuradzen na
podstawie dokumentacji technicznej,

sprawdzenie poprawla dziatania wszystkich czujekadznie z urgdzeniami uruchamianymi
recznie,

sprawdzenie zgodioi z wymaganiami wszystkich pmzen gietkich,

sprawdzenie czy zasilacze gtdwne i rezerwowe pgacaj sprawne,

sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z pragggroducenta instalacji alarmowych,
sprawdzenie czy system alarmowy jest catkowici¢amie gotowéci do pracy.

Instalacja CCTV

Wszystkie kamery projektuje esitypu IP. Celem zaprojektowanej instalacji CCTV tjes
umazliwienie nadzoru rejestracji oraz poddu obiektu i terenu z nitiwosciag wykrycia intruza .
Umozliwi to wykrycie niebezpiecznych zdanzena terenie calego obiektu Obserwacja terenu
bedzie odbywa sic za pomog. Rejestracja obrazwetizie odbywata sina na serwerze IP.
Parametry urgdzen CCTV.

System oddymiania klatek schodowych

W obu klatkach projektuje sisystem oddymiania. Dla kdej klatki schodowej projektuje esi
centralk oddymiania, kt&s naley zasilé kablem niepalnym sprzed przeciwpoowego
wytacznika padu.

Wszystkie urzadzenia w.w. mana zamieni na urzadzenia o rownowanych parametrach

6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i robot budowla nych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pglkontrok roboét, jakdéci materiatdw i elementow i musi
zapewnt odpowiedni system kontroli oraz mivos¢ pobierania prébek i badania materiatow i
robét. Wykonawca drzie prowadzit pomiary i badania materialéw orabGtoz czstotliwoscia
gwarantujca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dekumentacji
projektowej i specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania robot Inspektor Nadzorddie na biegco kontrolowat jaké¢ robot. Kontrole
beda dotyczyly zgodnéci z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykamia i odbioru
robét oraz dokumentacji technicznej. Zanim inst@ladektryczne zostarprzekazane do odbioru
powinny by poddane badaniom i prglokreslonym w normach. Préby i pomiary wykonywane w
czasie budowy powinny obejmowapomiar rezystancji izolacji, biegunowm i ciggtosci
polgczer. Wykonawca musi zapewhniezigdne przyrady pomiarowe do wykonywania prob. Na
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poszczegllnych etapach robét Wykonawca musi preeggai niezlgdne proby i pomiary dla
kolejnych fragmentéw instalacji elektrycznej. Wylamie tych czynn&i powinno by
odnotowane w dzienniku budowy. Po wykonaniu ingfglaale przed podaniem ngpia
Wykonawca musi dokortaogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletobi zgodndci
instalacji z projektem, wkgiwego doboru i montal uradzen oraz braku widocznych uszkodize
Czynndci te powinny zost@odnotowane w dzienniku budowy.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy
e Zgodndci wykonania robot z dokumentagprojektows,
« Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolagjomiaréw skuteczrigi ochrony
przeciwporaeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru
Jeili uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiarow, Wykonawca powinien dokénaruchomienia
instalacji i pokazéajej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i ggekacja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy
ciggtosci polgczen obwodow,
rezystancji uziomu,
rezystancji izolaciji,
skutecznéci dziataniasrodkOw ochrony przeciwporaniowej.

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W @adimp,
gdy normy nie obejmygjjakiegokolwiek badania wymaganegoina stosowawytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektoealzoru inwestorskiego. Przed
przystpieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru
inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiarb badania. Po ich wykonaniu Wykonawca
przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego \iybadan.

Pomiary instalaciji teletechnicznych:
Pomiar kadego toru transmisyjnego poziomego (miedzianegulimien zawiera:

Resistance rezystancja pary,
Propagation Delay czas propagaciji,
Attenuation tlumienng,

NEXT przestuch,

Naleey wykond pomiary nagzenia ogwietlenia Do pomiaréw naley stosowa luksomierz. W
pomieszczeniach catpowierzchnie wetrza naley podzielc na kwadraty i mierzy natzenie
oswietlenia w punktach pomiarowych, patmych w srodku kadego kwadratu, na wysoko
ptaszczyzny roboczej.

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robét trzeba wykonywaw obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony
powinien by zgodnie z obowzujagcymi zasadami zarébwno na etapie wykonywania, jado i
zakaczeniu wykonywania elementu robét stangoeigo odgbng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiagyni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakdczeniu budowy Wykonawca jest zobguény dostarczay Inwestorowi naspujace
dokumenty:
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« Plany i schematy instalacji zmienione na podstaygenkéw roboczych,

« Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,

e Dziennik budowy i ksjzke obmiardw,

* Protokoty odbiorow ogciowych,

e Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie daodty
Zwigzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,

« Protokoly sprawdzenia, skutecZobdi wydajnaci urzadzeh i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentow magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przezestora. Obovgzkowo w
sktad komisji wchodg

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),

e Kierownik robét elektrycznych,

* Przedstawiciele zytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robd6t

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw par@owych.

10 Dokumenty odniesienia

Jako normy obowgzujagce naley traktowa normy przywotane w rozpagdzeniu Ml w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéadaudynki i ich usytuowanie.

- PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowag4cA.: Zasady ogdine.

- PN-EN 62305-2:2008 Ochrona odgromowag4c2: Zaradzanie ryzykiem.

- PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowae$B: Uszkodzenia fizyczne obiektow i
zagraeniezycia

- PN-EN 62305-4:2009 Ochrona odgromowaeg$€z: Urzadzenia elektryczne i
elektroniczne w obiektach.

- PN-B-02171:1988 Ocena wptywu drgaa ludzi w budynkach.

- PN-B-02151-02:1987 Akustyka budowlana. Ochrormegthatasem pomieszazes
budynkach. Dopuszczalne waitdbpoziomu dwieku w pomieszczeniach.

- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacjgt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

- PN-EN 12464-1:2008wiatto i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy we wirzach. Czsé
1: Miejsca pracy we wgtrzach.

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiegpécia. Czs¢ 1: Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyknitgé.

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne ieig napicia. Cz$¢ 4-41: Ochrona
zapewnienia bezpiecéstwa. ochrona przed paeniem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepneg

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecistwa. Ochrona przed qutem przegzeniowym.

- PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego
napkcia przed przégiowymi przepéciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego nafgicia.

- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
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zapewnienia bezpieciéstwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubgkczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zaktoceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych.

- PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed olieiniem napicia.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

- PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona
zapewniajca bezpiecaestwo. Dobdrrodkow ochrony w zalaosci od wplywdw
zewretrznych. Wyborrodkéw ochrony przeciwpozaniowej w zalenosci od wplywdw
zewretrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciéstwa. Ochrona przeciwparowa.

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogdine

- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ohbygalncs¢ pradowa diugotrwata przewodéw.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steiopan

- PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegiami.

- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do odiczania izolacyjnego gEzenia.

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne ieigk napicia. Czs$¢ 5-54: Dobor |
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronmreéwody pajczen
ochronnych.

- PN-IEC 60364-5-551:2003 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Niskonagpiowe zespoty gdotwaorcze.

- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. € 5-59:
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie. Sekcja 559: Oprawy i
instalacje éwietleniowe.

- PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpiecste/a.

- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne nis@iegpécia. Cz$¢ 6: Sprawdzanie.

- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektrycznirigo napgcia. Wymagania dotygze
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszdaenyposaone w wang lub prysznic.

- PN-IEC 60364-7-702:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. baseihywackie i inne.

- PN-HD 60364-7-703:2007 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomiezetia i kabiny zawierage
ogrzewacze sauny.

- PN-HD 60364-7-704:2010 Instalacje elektrycznéirigo napgcia. Wymagania dotyaze
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje terenie budowy i rozbiérki.

- PN-IEC 60364-7-705:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgiaelektryczne w gospodarstwach
rolniczych i ogrodniczych.

- PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestiie ograniczone powierzchniami
przewodzcymi.

- PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
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dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgacswietlenia zewgtrznego.

- PN-HD 60364-7-715:2006 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. €& 7-715:
Wymagania dotycgce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgiacswietleniowe o
bardzo niskim naptiu.

- PN-HD 60364-7-740:2009 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. €& 7-740:
Wymagania dotycice specjalnych instalacji lub lokalizacji. Tymczasoinstalacje
obiektow, uradzea rozrywkowych, i straganow na terenie wesotych baiezek i cyrkow.

- PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpiestze przy wspotdziataniu cziowieka z
maszyn, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja zacisk@rzadzen i zakaiczen
przewoddw.

- PN-EN 60446:2010 Zasady podstawowe i bezpiestre przy wspotdziataniu cziowieka z
maszyn, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja przevdadbarwami albo
alfanumerycznymi.

- PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycoimpstatyczig. Ochrona obiektow, instalacji i
urzagdzen. Wymagania.

- PN-E-05010:1991 Zakresy napiowe instalacji w obiektach budowlanych.

- PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczgdipprzemiennego o najgiu

wyzszym od 1 kV.

- PN-E-08501:1988 Unzizenia elektryczne. Tablice i znaki bezpiersteva.

- PN-EN 50160:2002 Parametry napa zasilajcego w publicznych sieciach rozdzielczych
- PN-EN 50310:2007 Stosowanie goten wyréwnawczych i uziemiggych w budynkach z
zainstalowanym spezem informatycznym.

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianejzobeidowy (kod IP).

- PN-EN 61140:2005 Ochrona przed pamaiem pgdem elektrycznym. Wspdlne aspekty
instalacji i uradzen.

- PN-IEC 61239:2000 Znakowanie gdzer elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczcymi zasilania elektrycznego. Wymagania bezpigsea.

- PN-EN 1838:2005 Zastosowanigngetlenia. Gwietlenie awaryjne.

- PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnegwietlenia ewakuacyjnego.

- PN-EN 1363-1:2001 Badania odpof$aioogniowej. Czs¢ 1: Wymagania ogolne.

- PN-EN 50200:2003 Metoda badania pateienkich przewoddw i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpiecyal.

- PN-ISO 7010:2006 Symbole graficzne. Barwy bezméestwa i znaki bezpiecastwa.
Znaki bezpieczestwa stosowane w miejscach pracy i w obszaragteozndgci

publicznej.

- PN-N-01256-02:1992 Znaki bezpieésénva. Ewakuacja.

- PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpiegstwa. Zasady umieszczania znakow bezpigesteea
na drogach ewakuacyjnych i drogach:gmwych.

- PN-EN 81-72:2005 Przepisy bezpietzimva dotycace budowy i instalowaniazaigow.
SzczegOlne zastosowaniandgdw osobowych i towarowych. €& 72: Dzwigi dla stray
pozarnej.

Inne normy

- PN-E-05202:1992 Ochrona przed elektryconpstatyczi. Bezpieczastwo paarowe
i/lub wybuchowe.

- PN-EN 50171:2002 Niezalee systemy zasilania.

- PN-EN 60073:2003 Zasady podstawowe i bezpiestaea przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyn, oznaczanie i identyfikacja. Zasady kodowania \nshedw i elementow
manipulacyjnych.

- PN-E-05003/01:1986 Ochrona odgromowa obiektowobdanych. Wymagania ogolne.

- PN-E-05003/03:1989 Ochrona odgromowa obiektowolbdanych. Ochrona obostrzona.
- PN-E-05003/04:1992 Ochrona odgromowa obiektowoldanych. Ochrona specjalna.

- PN-IEC 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektédadwlanych. Zasady ogéine.

- PN-IEC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiekb&dowlanych. Zasady ogodlne.
Wybér poziomow ochrony dla wdzen piorunochronnych.
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- PN-IEC 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektddowlanych. Zasady ogdine.
Przewodnik B. Projektowanie, moat&onserwacja i sprawdzanie.

- PN-IEC61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym irepai elektromagnetycznym.
Zasady ogodlne.

- PN-IEC/TS 61312-2:2003 Ochrona przed piorunowsyrpulsem elektromagnetycznym.
Czes¢ 2: Ekranowanie obiektow, pgizenia wewntrz obiektéw i uziemienia.

- PN-IEC/TS 61312-3:2004 Ochrona przed piorunowsgmplsem elektromagnetycznym.
Czes$¢ 3: Wymagania dotygze uradzen do ograniczania przeg.

- PKN-CEN/TR 13201-1:2007 @ietlenie drég - Cgs¢ 1: Wybor klas éwietlenia.

- PN-EN 13201-2:2007 @vietlenie drég - Cgs¢ 2: Wymagania éwietleniowe.

- PN-EN 13201-3:2007 fvietlenie drog - Cgs¢ 3: Obliczenia éwietleniowe.

- PN-EN 13201-4:2007 &vietlenie drég - Cgs¢ 4: Metody pomiarow parametrow
oswietlenia.

- PN-EN 12464-2:2008wiatto i oswietlenie - Gwietlenie miejsc pracy - G&é 2: Miejsca pracy
na zewntrz



