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1.0. WSTEP.
1.1. PRZEDMIOT SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specytikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie instalacji sygnalizacji pozaru w budynku Stacji
Obstugi Pojazdow w Koszalinie przy ul. Krakusa i Wandy 11 na terenie dz. nr 46/2, obrgb 22
Koszalin.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST.

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w zakresie w zakresie wykonania instalacji sygnalizacji
pozaru w budynku Stacji Obstugi Pojazdow w Koszalinie przy ul. Krakusa i Wandy 11 na terenie
dz. nr 46/2, obreb 22 Koszalin.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci majace na celu
wykonanie instalacji sygnalizacji pozaru w budynku Stacji Obstugi Pojazdéw w Koszalinie przy ul.
Krakusa i Wandy 11 na terenie dz. nr 46/2, obreb 22 Koszalin

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnos$ci na budowie, metody uzyte przy wykonywaniu robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i zaleceniami Zamawiajacego.

1.4.1. PRZEKAZANIE PLACU BUDOWY.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w kontrakcie przekaze Wykonawcy plac budowy wraz
z projektem wykonawczym oraz Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna.

1.4.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA.

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem
podanym w umowie.

1.4.3. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA | SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiajacego stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania zawarte w kazdym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w poszczegdlnych
dokumentach, a o ich wykryciu powinien natychmiast zawiadomi¢ Zamawiajacego, ktory podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i1 poprawek.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg uzasadnione odstepstwa w ramach okreslonego przedziatu tolerancji, akceptowane
przez Zamawiajacego.

1.4.4. USTANOWIENIE INSPEKTORA NADZORU.

Inwestor jest obowigzany do ustanowienia Inspektora Nadzoru dla wykonania instalacji
sygnalizacji pozaru w budynku Stacji Obstugi Pojazdéw w Koszalinie przy ul. Krakusa i Wandy 11
na terenie dz. nr 46/2, obrgb 22 Koszalin.



1.4.5. ODBIOR FRONTU ROBOT.

Przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapoznac si¢ z obiektem, gdzie beda

prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robot.

Odbidr frontu robot przez wykonawce od Zleceniodawcy powinien by¢ dokonany komisyjnie.
Zakres 1 termin odbioru frontu rob6t oraz stan obiektu przekazywanego do robdt powinien by¢
zgodny z ustaleniami podanymi w umowie o realizacj¢ inwestycji lub z ewentualnymi p6zniej-
szymi zmianami do umowy.

Szczegdtowy zakres odbioru frontu robdt zalezy od charakteru 1 rodzaju robdt przewidzianych
do wykonania i jest podany w poszczegdlnych rozdziatach specjalistycznych.

1.4.6. KOORDYNACJA ROBOT Z INNYMI ROBOTAMI.

Dla zakresu robdt objetego niniejsza SST pracami towarzyszacymi sg prace zwigzane z
wykonaniem instalacji elektrycznej, systemu klimatyzacji, teletechnicznej, gazowej w budynku.
Koordynacja robdt budowlano-montazowych poszczegoélnych rodzajow powinna by¢ dokonywana
we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skonczywszy
na rozruchu i przekazaniu do eksploatacji. Koordynacja nalezy obja¢ rowniez projekty
organizacji budowy 1 robot, ogélne harmonogramy budowy oraz fazg¢ realizacji (wykonawstwa)
inwestycji.

Wykonywanie robdt koordynowac biezaco z przedstawicielem Inwestora.

Ogolny harmonogram budowy powinien okres§la¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczegbdlnych rodzajéw robdt lub ich etapéw 1 powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidlowy przebieg robdt i rownoczesnie umozliwial technicznie i ekonomicznie prawidlowe
wykonawstwo robdt specjalistycznych (w tym 1 elektrycznych).

Ogolny harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe¢ do opracowania szczegotowych
harmonogramoéw robot elektrycznych i teletechnicznych.

Koordynacja nalezy obja¢ rowniez pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z robotami
elektrycznymi, jesli przedsiebiorstwo robot elektrycznych nie bedzie wykonywalo robét
pomocniczych silami wlasnymi.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnos$ci na budowie, metody uzyte przy wykonywaniu robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST 1 zaleceniami Zamawiajgcego

1.4.7. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA PRAC.

Wykonawca musi zna¢ i przestrzega¢ w trakcie wykonywania robdt obowigzujace przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
Wykonawca podejmie wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokot placu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen i
ucigzliwosci dla osob trzecich, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczen lub
innych ucigzliwosci powstalych w nastepstwie wykonywania robot.

1.4.8. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA.

Wykonawca jest zobowigzany utrzymywac¢ wymagany przepisami sprawny sprzet
przeciwpozarowy, w pomieszczeniach biurowych, magazynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne musza by¢ sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob postronnych.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym w
rezultacie wykonywania robot, lub przez zatrudnionych pracownikow.



1.4.9. OCHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ LUB PRYWATNEJ.

Wykonawca odpowiada za ochrong czynnych instalacji i urzadzen na placu budowy.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie tych instalacji i urzadzen przed
uszkodzeniem w czasie wykonywania robot.

1.4.10. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY.

Podczas wykonywania robot Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegbdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢ aby zatrudnieni pracownicy nie wykonywali
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca robot powinien posiada¢ §wiadectwo kwalifikacyjne "D" 1 "E" w zakresie dozoru i
eksploatacji instalacji 1 urzadzen elektroenergetycznych, zezwolenie na montaz i instalowanie
jonizacyjnych czujek dymu wydane przez PAA w Warszawie.
Kwalifikacje personelu wykonawcy robot powinny by¢ stwierdzone przez wiasciwg komisje
egzaminacyjng i udokumentowane waznym $swiadectwem kwalifikacyjnym "E".

1.5. TEREN BUDOWY.

Terenem budowy jest budynek Stacji Obstugi Pojazdéw w Koszalinie przy ul. Krakusa i
Wandy 11 na terenie dz. nr 46/2, obrgb 22 Koszalin. Teren budowy nie stwarza szczegolnych
zagrozen dla bezpieczenstwa pracy ani srodowiska, nie narusza interesdw o0sob trzecich, nie
wymaga zmiany organizacji ruchu, zabezpieczania chodnikéw ani jezdni, czy stosowania ogrodzen.

1.6. NAZWY | KODY
Kody grup, klas i kategorii robot objetych zakresem niniejszej specyfikacji wg Wspdlnego
Stownika Zamoéwien (CPV):
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten
45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych
45312100-9 Instalowanie alarméw wtamaniowych
45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowe;j
45314300-4 Kladzenie kabli

2.0. MATERIALY.
2.1. WYMAGANIA OGOLNE.

Wykonawca robot zastosuje materiaty okreslone w dokumentacji projektowej, oraz w
zestawieniu dofagczonym do przedmiaru robot. W uzasadnionych przypadkach dopuszcza si¢
zastosowanie materiatow zamiennych pod warunkiem, ze ich parametry techniczne i jakoSciowe nie
beda gorsze od materiatow ujetych w dokumentacji projektowej. Materialy zamienne musza
uzyskac akceptacje Zamawiajacego.

Wszystkie wbudowane materialy musza by¢ dopuszczone do instalowania na terenie RP.
Materiaty, wyroby i urzadzenia dla ktorych jest to wymagane, nalezy dostarczy¢ wraz z atestami,
kartami gwarancyjny lub protokotami odbioru technicznego oraz aprobatami.

W/w dokumenty powinny by¢ w trakcie odbioru robot przekazane Zamawiajgcemu.
Materialy podstawowe okreslone w dokumentacji projektowej spetniajg wymagania okreslone w
normach.



2.2. WYKAZ MATERIALOW DO WYKONANIA SYSTEMU SYGNALIZACJI
POZARU | ODDYMIANIA.

System sygnalizacji pozaru

Nazwa urzadzenia Typ Ilos¢ Producent |Uwagi
Centralka sygnalizacji pozaru 41d POLON 4900 1 POLON
Modut kontrolno-sterujacy 2we/lwy EKS-4001 1 POLON
Gniazdo czujki G-40 47 POLON
Czujka optyczna dymu DOR-4046 24 POLON
Czujka optyczno - temperaturowa DUT-4046 2 POLON
Czujka optyczno - temperaturowa DOT-4046 17 POLON
Czujka jonizacyjna DIO-4046 4 POLON
Reczny ostrzegacz pozarowy ROP-4001M 10 POLON
Sygnalizator akustyczny wewnetrzny SAL-4001 7 POLON
Puszka instalacyjna PIP-2A 4 W2
Wskaznik zadziatania WZ-31 11 POLON
Akumulator 12V/18Ah 2

Modut sieciowy MSI-48 2 POLON

2.6. SKLADOWANIE MATERIALOW.

Sposob sktadowania materiatow elektrycznych w magazynach, jak i konserwacja tych

materiatlow powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatoéw

Dostawa materiatow przeznaczonych do robét elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po

odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych. Pomieszczenia muszg by¢ zamykane,
powinny tez zabezpiecza¢ materialy od zewngtrznych wptywow atmosferycznych.

Przy sktadowaniu poszczegolnych rodzajow materiatow nalezy przestrzega¢ nastepujacych
wymagan:

- rury instalacyjne sztywne 1 listwy kablowe z tworzywa sztucznego nalezy przechowywac
w pomieszczeniach zamknietych o temperaturze od -5 °C do +25 °C, w pozycji pionowej

w wigzkach zwigzanych w sposob uniemozliwiajgcy wyboczenie.

- przewody izolowane przechowywac¢ w kregach w pomieszczeniach suchych
1 chtodnych.

- wyroby metalowe i drobne wyroby hutnicze sktadowaé¢ w pomieszczeniach suchych.
Wyroby te nalezy zabezpieczy¢ przed dziataniem koroz;i.

- cement i gips w workach papierowych nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach suchych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i wilgocig; nalezy zwraca¢ uwage na
okres zdolnos$ci wigzania cementu i gipsu, ktory jest stosunkowo krotki; szczegdtowe
warunki sg podane w odnos$nych normach panstwowych,

3.0. SPRZET.
3.1. SPRZET DO WYKONYWANIA ROBOT.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét 1 srodowisko. Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie
robot. Sprzet bedacy wlasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢
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utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami,
Wykonawca dostarczy zarzadzajagcemu realizacja umowy kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzegtu do uzytkowania.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkOw umowy
zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4.0. TRANSPORT.
4.1. TRANSPORT MATERIALOW.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materialow, 1 urzadzen niezbednych do wykonania robét elektrycznych.
Aparature 1 urzadzenia nalezy ostroznie zatadowywac 1 zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston, zamkow itp.

5.0. WYKONANIE ROBOT. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI
ELEKTRYCZNYCH(CPV 45310000-3).

5.1. INSTALACJE NISKIEGO NAPIECIA ( 45311100-01 wg CPV)
5.1.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA INSTALACJI.

Zaprojektowano nastepujace sposoby montazu instalacji elektrycznych niskiego napiecia:
- instalacje wykonane przewodami kabelkowymi okragglymi w bruzdach pod tynkiem,
- instalacja wykonana przewodami kabelkowymi wielozylowymi i jednozylowymi w
listwach instalacyjnych,
- instalacje wykonane przewodami kabelkowymi w korytkach kablowych,
Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych wnetrzowych, bez wzgledu na rodzaj 1 sposob ich
montazu nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace czynnosci podstawowe:
- trasowanie,
- przebicia przez $ciany i stropy,
- uktadanie rur, korytek i kanatéw instalacyjnych, w ktorych beda prowadzone przewody,
- montaz konstrukcji wsporczych,
- uktadanie i faczenie przewodow,
- montaz osprzetu,

5.1.2. INSTALACJE WYKONANE PRZEWODAMI KABELKOWYMI OKRAGLYMI
W BRUZDACH POD TYNKIEM.

5.1.2.1. TRASOWANIE.

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa powinna przebiega¢ po liniach prostych w pionie 1
poziomie, na sufitach rownolegle do $cian. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i
dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontoéw. Za pomocg czujnikow do wykrywania
uzbrojenia pod tynkiem sprawdzi¢, czy we wskazanym miejscu nie zostaty utozone przewody przed
tynkowaniem $ciany i ktore obecnie sg niewidoczne. W przypadku wykrycia istniejacego
uzbrojenia z Inspektorem nadzoru nalezy zmieni¢ lokalizacje.



5.1.2.2. KUCIE BRUZD.

Bruzdy nalezy dostosowac do $rednicy przewodow kabelkowych z uwzglednieniem rodzaju
1 grubosci tynku. Nie dopuszcza si¢ wykonania bruzd w cienkich $ciankach dzialowych w sposéb
ostabiajacy ich konstrukcj¢. Zabrania si¢ kucia bruzd, oraz wykonywania przebi¢ w betonowych
elementach konstrukcji budynku.

5.1.2.3. UKLADANIE | MOCOWANIE PRZEWODOW.

Przewody uktada¢ bezposrednio w bruzdach wykutych w istniejacym tynku i $cianach z
cegly. Przewody mocowac za pomocg gipsu, mocowanie wykona¢ w odstgpach okoto 50 cm.
Zagiecia 1 tuki w plaszczyznie przewodu powinny by¢ tagodne.

Przewody wprowadzane do rozdzielnic powinny mie¢ nadwyzke dtugosci niezbgedng do wykonania
polaczen.

5.1.2.4. TYNKOWANIE BRUZD.

Po utozeniu kabli i rur bruzde nalezy zatynkowac, a $ciang w tym miejscu zamalowacé farba
takg jaka uprzednio pomalowana byla $ciana.

5.1.3. INSTALACJE WYKONANE PRZEWODAMI KABELKOWYMI JEDNO |
WIELOZYLOWYMI W LISTWACH INSTALACYJNYCH.

5.1.3.1. WYMAGANIA OGOLNE.

Montaz instalacji listwowej nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja wytworcy systemu.
Przed przystapieniem do montazu nalezy:
- skompletowac¢ niezbedng liczbe elementow do wykonania catej projektowane;j instalacji
listwowej,
- skompletowac¢ przewody 1 osprzet.

5.1.3.2. TRASOWANIE.

Trasowanie wykonaé¢ w sposéb podany w p. 5.1.2.1.

5.1.3.3. PRZEBICIA PRZEZ STROPY | SCIANY.

Przy przejsciu przez stropy i $ciany, przewody kabelkowe nalezy uktada¢ w przepustach z
rur ostonowych. Otwory w podciggach dla przepustéw rurowych wierci¢ wierttami koronowymi w
uzgodnieniu z inspektorem nadzoru branzy konstrukcyjne;.
Przebicia przez $ciany nalezy wykonywac w taki sposob, aby rur¢ mozna byto wygina¢ tagodnymi
tukami, o promieniu dostosowanym do $rednicy rurki.

5.1.3.4. MONTAZ LISTEW INSTALACYJNYCH.

Podstawy listew instalacyjnych mocowa¢ do podtoza za posrednictwem kotkow
rozporowych plastykowych. Odlegto$¢ migdzy kotkami powinna wynosi¢ okoto 40 cm.
Listwy instalowa¢ na wyznaczonej trasie w odcinkach dostarczonych przez wytworce lub
przycigtych na odpowiednig dtugos¢. Do taczenia poszczegdlnych odcinkéw stosowac nalezy
odpowiednie elementy taczeniowe.

5.1.3.5. WCIAGANIE PRZEWODOW DO RUR.

Przewody wciagac do rur po ich utozeniu i1 przykryciu warstwg tynku.
Przewody wciaga¢ za pomoca linki do przeciggania przewodow. Zabrania si¢ uktadania rur wraz z
wciggnietymi w nie przewodami.



5.1.3.6. UKLADANIE PRZEWODOW W LISTWACH INSTALACYJNYCH.

W listwach uktada¢ przewody kabelkowe jednozytowe, kabelkowe wielozytowe YDY,
OMY, teletechniczne: YTKSY , YnTKSY, HTKSHekw FE180/PH90/E90. Przed wypadnigciem z
listwy przewody zabezpieczy¢ klamrami. Podstawe listwy zamkna¢ pokrywami. Na wspdlnych
trasach z kablami teleinformatycznymi, przewody kabelkowe uktada¢ w oddzielnych komorach.

5.1.4. INSTALACJE WYKONANE PRZEWODAMI KABELKOWYMI
W KORYTKACH KABLOWYCH.

5.1.4.1. TRASOWANIE.

Trasowanie wykona¢ w sposob podany w p. 5.1.2.1.

5.1.4.2. MONTAZ UCHWYTOW | WSPORNIKOW.

Uchwyty mocowa¢ do otynkowanego sufitu z drewna za pomocg wkretow. Stosowac
typowe uchwyty dla projektowanego systemu korytek kablowych kablowych firmy BAKS.
Dla mocowania korytek do sufitu stosowa¢ uchwyty $cienno-sufitowe typu WSS 100.
Wsporniki instalowa¢ w odstgpach co 1,0 m.

5.1.4.3. MONTAZ KORYTEK KABLOWYCH.

Korytka kablowe przykreca¢ do konstrukcji srubami ocynkowanymi. Elementy korytek
taczy¢ migdzy sobg przy pomocy tacznikow systemowych.

5.1.4.4. UKLADANIE PRZEWODOW.

W korytkach poziomych przewody uktada¢ z mocowaniem. W korytkach zainstalowanych
pionowo przewody mocowac plastykowymi paskami zaciskowymi.

5.1.5. MOCOWANIE GNIAZD WTYCZKOWYCH.

Gniazda wtyczkowe nalezy mocowaé na tynku bezposrednio nad listwg instalacyjna obok
gniazda z gniazda teleinformatycznego za pomoca kotkéw rozporowych.
Mocowanie puszek i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewni¢ niezbedng wytrzymatosé
na wycigganie wtyczki z gniazda. W gniazdach wtyczkowych ze stykiem ochronnym, przewéd
fazowy powinien by¢ przytaczony do lewego zacisku (patrzac od przodu), przewdd neutralny do
prawego, a styk ochronny powinien znajdowac si¢ u gory.

5.1.6. PRZYGOTOWANIE KONCOW Z2YL | LACZENIE PRZEWODOW.

Zewngtrzne warstwy ochronne przytaczanych przewoddéw wolno usuwac tylko z tych czesci
przewodu, ktore po potaczeniu beda niedostepne. Zyta przewodu powinna byé pozbawiona izolacji
tylko na dlugosci niezbednej do prawidtowego polaczenia z zaciskiem. Nie nalezy pozostawiaé
nadmiaru dlugosci gotej zyty przed lub za zaciskiem.

Przewody odbiornikéw i aparatow montowanych na state nie powinny przenosi¢ naprezen, a
przewod ochronny powinien mie¢ wigkszy nadmiar dtugos$ci niz przewody robocze.

Dhugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwia¢ przytaczenie ich do
dowolnego zacisku. Konce zyt przewoddéw wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych,
nalezy izolowac i unieruchomic.

Laczenie przewoddéw w instalacji gniazd wtyczkowych nalezy wykona¢ w puszkach instalacyjnych
na listwach zaciskowych, na zaciskach gniazd wtyczkowych. Nie wolno stosowa¢ potaczen
skrecanych. Przewody w puszkach muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na
dodatkowe napre¢zenia mechaniczne.
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Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie, do jakich
zacisk ten jest przystosowany.
Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.
Zyly jednodrutowe moga mieé¢ zakonczenie:
- proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskow srubowych
lub samozaciskowych
- oczkowe, dla przewodow podtaczanych pod srube lub wkret; oczko o §rednicy
wewnetrznej wigkszej o ok. 0,5 mm od $rednicy gwintu, ktére nalezy wygina¢ w prawo
Konce przewodow z zytami wielodrutowymi powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi
koncoéwkami tulejkowymi lub oczkowymi o odpowiednim przekroju.

5.1.7. INSTALACJA POLACZEN WYROWNAWCZYCH.
5.1.7.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA INSTALACJI.

Wykonanie instalacji przewodami LY 10 mm2 w uktadanych listwach $ciennych razem z
przewodami instalacji elektrycznych.

5.1.7.2. PRZYGOTOWANIE KONCOW ZYL | LACZENIE PRZEWODOW.

Przygotowanie koncow zyt i taczenie przewodow wykona¢ wg p. 5.1.6.

5.2. INSTALOWANIE URZADZEN ALARMU POZARU (45312100-8 wg CPV).
5.2.1. ZASADY OGOLNE.

W budynku zaprojektowano adresowalny system sygnalizacji pozaru. System swoim
zasiggiem obejmuje caty obiekt i catkowicie zabezpiecza jego pomieszczenia.

5.2.2. MONTAZ CENTRALI SSP NA BUDOWIE.

5.2.2.1. Miejsce zainstalowania central

Central¢ nalezy instalowa¢ w widocznym, fatwo dostgpnym miejscu, nieoswietlonym
bezposrednio padajagcymi promieniami stonca, z dala od zrodet ciepta.
Temperatura pomieszczenia nie powinna by¢ nizsza niz 0°C i wyzsza niz +40°C. W
pomieszczeniach o duzym hatasie nalezy stosowac zewnetrzne sygnalizatory akustyczne,
sterowane wyj$ciami sygnatowymi lub wyjatkowo programowalnymi przekaznikami
monitoringu.
Mozna zawiesi¢ centralg bezposrednio do $ciany lub w przygotowanym otworze (powierzchniowo
lub z obudowg wpuszczang). Lokalizacja wg projektu.

5.2.2.2. Dolgczanie przewodoéw instalacyjnych

Po umocowaniu centrali nalezy do niej podiaczy¢ przewody linii dozorowych, sygnatlowych
1 monitoringu. Przewody powinny wchodzi¢ ze $ciany lub leze¢ na §cianie w korytkach
instalacyjnych. Nalezy je wyprowadzi¢ na ptyte tylng gérg oraz przez szczeling 1 podtaczy¢ do
odpowiednich zaciskow taczowek wyjsciowych centrali. Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na
polaryzacje przewodow linii dozorowych 1 petli. Odwrotna polaryzacja napigcia w linii dozorowej,
moze spowodowac zniszczenie elementdw w niej zainstalowanych.
Przed dotaczeniem przewoddéw linii dozorowych lub sygnatowych oraz przekaznikow
monitoringu, monitoringu, nalezy upewnic si¢, czy rezystancje przewodow, a w przypadku linii
dozorowych rowniez ich pojemnos$¢ i rezystancja izolacji, miesci si¢ w dopuszczalnych
granicach
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5.2.2.3. Instalowanie elementéw liniowych

Przy instalowaniu gniazd czujek i r¢cznych ostrzegaczy nalezy zachowac szczego6lng
ostroznos$¢ i starannos¢, gdyz elementy te zawierajg ptytki drukowane z delikatnymi elementami
elektronicznymi i zaciskami, do ktorych dotacza si¢ przewody linii dozorowych. Elementy liniowe
oraz linie sygnalowe nie skonfigurowane, podczas normalnej pracy centrali, nie beda brane pod
uwage.

5.2.2.4. Dolaczanie zrédet zasilajacych

Centrala powinna by¢ eksploatowana z dotgczong baterig akumulatorow kwasowych Pb
"szczelnych". Bateria akumulatoréw powinna by¢ zabezpieczona bezpiecznikiem,
umieszczonym na ptycie zasilacza. Przed wigczeniem baterii do pracy, akumulatory powinny by¢
naladowane zgodnie z instrukcja producenta. Baterie akumulatorow nalezy dolaczy¢ do zaciskow
taczowki, znaczonych BAT ,+71 ,,-” (przy wykreconym bezpieczniku BATERIA), zwracajac
uwage na wlasciwa polaryzacje. Odwrotne dotaczenie (niewtasciwa polaryzacja) spowoduje
przepalenie bezpiecznika BATERIA, umieszczonego w segmencie zasilajacym centrali.
Przewody sieci elektroenergetycznej ~220V/50Hz nalezy wprowadzi¢ przez osobny, okragty
przepust gumowy w tylnej $ciance centrali 1 dotaczy¢ do zaciskow sieciowych oznaczonych
odpowiednio.

Zasilanie sieciowe powinno by¢ doprowadzone z tablicy rozdzielczej, oddzielng linig w

sposob nierozlaczny, zabezpieczong osobnym bezpiecznikiem.

Centrala moze by¢ uzytkowana tylko w przypadku zastosowania dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej w postaci zerowania lub uziemienia ochronnego. Ze wzglgdu na

wicksza odpornos¢ catej instalacji na zaktocenia, zaleca si¢ stosowanie uziemienia.

Przewdd zerujacy centrale nalezy podlaczy¢ pod zacisk taczéwki, umieszczonej na ptytce z
filtrem sieciowym, oznaczony symbolem

Przewdd uziemienia ochronnego nalezy przylutowa¢ do koncowki montazowej, przykreconej do
sruby uziemiajacej, przygrzanej do tylnej scianki obudowy centrali i oznaczonej symbolem:

5.2.2.5. Instalowanie modutéw sterujacych i monitorujgcych

Montaz moduléw sterujacych 1 monitorujgcych odbywa sie¢ poprzez typowe puszki natynkowo na
$cianach.

W celu podtaczenia modutu nalezy wprowadzi¢ przewody do zamontowanej puszki na $cianie.
Wystajace z puszki przewody (dtugosci ok. 20 cm) podtaczy¢ do odpowiednich zaciskow w
module. Do podiaczenia ekranu z obu koncéw linii stuzg zaciski w podstawie modutu.

5.2.2.6 Programowanie centrali.

Programowanie centrali mozna przeprowadzi¢ z panelu obstugi umieszczonego na ptycie
czotowej centrali z wykorzystaniem przyciskow umieszczonych na ptycie czotowej lub klawiatury
komputerowej podtaczonej do gniazda PS2 w centrali. Wygodniejszym sposobem jest
programowanie centrali z wykorzystaniem programu konfiguracyjnego centrali dostarczanego przez
producenta wraz z urzadzeniem. Program nalezy zainstalowa¢ na dowolnym komputerze, nast¢pnie
wprowadzi¢ wszelkie dane 1 nastepnie potaczy¢ komputer z centralg i przestac¢ je do centrali.

Przed przystapieniem do konfiguracji centrali. nalezy w porozumieniu osobg odpowiedzialng
wyznaczong przez uzytkownika obiektu ustali¢ szczegotowy sposob funkcjonowania obiektu
uwzgledniajacy aktualny dzien montazu systemu sygnalizacji pozaru.

5.2.3. PRZYGOTOWANIE KONCOW ZYL | LACZENIE PRZEWODOW.

Przygotowanie koncow zyt i taczenie przewodow wykona¢ w sposob podany w p. 5.1.6.
Po umocowaniu centrali nalezy do niej podtaczy¢ przewody linii dozorowych, sygnatowych i
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monitoringu. Przewody powinny wchodzi¢ ze $ciany lub leze¢ na $cianie w korytkach
instalacyjnych. Nalezy je wyprowadzi¢ na plytg tylng gorg oraz przez szczeling 1 podtaczy¢ do
odpowiednich zaciskow taczowek wyjsciowych centrali. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na
polaryzacj¢ przewodow linii dozorowych i petli. Odwrotna polaryzacja napigcia w linii dozorowe;,
moze spowodowac zniszczenie elementow w niej zainstalowanych.

Przed dotaczeniem przewodow linii dozorowych lub sygnatowych oraz przekaznikow
monitoringu, monitoringu, nalezy upewnic si¢, czy rezystancje przewodow, a w przypadku linii
dozorowych réwniez ich pojemnos$¢ i rezystancja izolacji, miesci si¢ w dopuszczalnych

granicach

5.2.4. INSTALOWANIE GNIAZD.

W celu podiaczenia gniazda nalezy odkreci¢ podstawe od gniazda zasadniczego wprowadzi¢
przewody i zamontowac na suficie. Wystajace z podstawy przewody (dtugosci ok. 20 cm)
podiaczy¢ do odpowiednich zaciskow w gniezdzie zasadniczym. Do podtgczenia ekranu z obu
koncow linii stuzg zaciski w podstawie gniazda. Po podtaczeniu przewodow przykreci¢ gniazdo
zasadnicze do podstawy.

5.2.5. INSTALOWANIE CZUJEK.

Czujki montuje si¢ w gniazdach standardowych, ktére pracujg w adresowalnych liniach
dozorowych/petlach centrali.
Sposob rozmieszczenia czujek w obiekcie oraz wielko$¢ dozorowanej powierzchni, w zaleznos$ci od
rodzaju pomieszczen, powinny by¢ zgodne z wytycznymi okreslonymi przez Centrum Naukowo-
Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie i PN.

5.2.6. INSTALOWANIE RECZNYCH OSTRZEGACZY POZAROWYCH.

Reczne ostrzegacze pozarowe montujemy na $cianie natynkowo na wysokosci 120 — 140 cm
od poziomu podtogi. Sposdb rozmieszczenia przyciskow powinny by¢ zgodne z wytycznymi
okreslonymi przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jézefowie i PN.

W celu zamontowania przycisku nalezy w pierwszej kolejnosci przykreci¢ ramke maskujacag do
podtoza, przeprowadzi¢ przez nig przewody linii dozorowych, podtaczy¢ je do zaciskow w
przycisku zgodnie DTR producenta i przycisk przykreci¢ do ramki maskujace;.

5.2.7. INSTALOWANIE SYGNALIZATOROW ADRESOWALNYCH.

Przed przystapieniem do montazu sygnalizatorow nalezy odkreci¢ uktad elektroniczny od
podstawy z gniazdem, nastepnie przykreci¢ podstawe sygnalizatora do $ciany, podtgczy¢ przewody
linii dozorowej z gniazdem. Przed zainstalowaniem uktadu elektronicznego nalezy umiesci¢ w
sygnalizatorze bateri¢ zasilajagcg zgodnie z DTR producenta i wlozy¢ sygnalizator w podstawe z
gniazdem.

5.2.8. INSTALOWANIE SYGNALIZATOROW ZEWNETRZNYCH.

Sygnalizator zewngetrzny nalezy zamontowac na §cianie zewngetrznej budynku , powyzej
gornej linii okien kondygnacji parteru, na wysokosci powyzej minim. 4 m. Przed przystgpieniem do
montazu sygnalizatorow nalezy odkreci¢ uktad elektroniczny od podstawy, nastepnie przykrecié
podstawe sygnalizatora do $ciany, podtaczy¢ przewody linii sygnalizacyjnej z sygnalizatorem
zgodnie z DTR producenta i wlozy¢ sygnalizator w podstawg.

5.2.9. INSTALOWANIE ADAPTERA CZUJEK RADIOWYCH.

Adapter czujek radiowych instalujemy na $cianie w budynku. Miejsce montazu okreslone
jest w projekcie technicznym. Przed przystapieniem do montazu adaptera nalezy odkreci¢ uktad
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elektroniczny od podstawy z gniazdem, nastepnie przykreci¢ podstawe sygnalizatora do $ciany,
podtaczy¢ przewody linii dozorowej z gniazdem zgodnie z DTR producenta.

5.2.10. URUCHOMIENIE | POMIARY LINII DOZOROWYCH.

Po utozeniu przewodow linii dozorowych nalezy zmierzy¢ parametry linii dozorowych takie
jak rezystancj¢ przewodow oraz stan izolacji czy odpowiada wytycznym okre§lonym przez
producenta w DTR. Nastepnie po umieszczeniu wszystkich urzadzen w liniach dozorowych 1
sygnalizacyjnych i przestaniu ustawien konfiguracyjnych do centrali nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢
wprowadzonych danych ze stanem faktycznym.

5.2.11. PRACA PROBNA | TESTOWANIE SYSTEMU.

Po zainstalowaniu wszystkich urzadzen w systemie sygnalizacji pozaru i uruchomieniu,
nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ jego funkcjonowania przeprowadzajac testy poszczego6lnych
detektorow i elementow sterujacych z wykorzystaniem aerozoli testowych 1 sprawdzajac dziatanie
elementow wyzwalanych mechanicznie. Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ wyswietlanych
komunikatéw pokazujacych si¢ na wyswietlaczu centrali czy jest zgodny ze stanem faktycznym.
Wszelkie elementy niestabilne 1 wprowadzajace zakldcenia w pracy centrali nalezy natychmiast
wyeliminowa¢ poprzez ich wymiane na nowe lub usunigcie przyczyny zaktocen.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymaganiami
zawartymi w niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej i powinna by¢ wykonywana
okresowo w miar¢ postepu robodt przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie materialy nie spetniajace
wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST zostang odrzucone. Wszystkie elementy robot,
ktore wykazuja odstepstwa od postanowien SST zostang rozebrane 1 ponownie wykonane na koszt
wykonawcy.

7.0. OBMIAR ROBOT.
Nie dotyczy.

8.0. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbioréw robét

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy
udziale Wykonawcy :
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi technicznemu instalacji
c) odbiorowi koncowemu inwestycji
d) odbiorowi ostatecznemu ( pogwarancyjny)

8.2 Odbiér robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbidr robot zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pozniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do
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Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowg , dokumentacja projektowa i
uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbioér techniczny instalacji

Odbior techniczny obiektu polega na przeprowadzeniu czynno$ci odbiorowych na podstawie
kompletnych protokotow pomiaréw i uruchomien
Procedura analogiczna jak przy odbiorze koncowym inwestycji.

8.4 Odbioér koncowy inwestycji

Odbidr koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w stosunku
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru i Strony Zamawiajacej.
Odbidr koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.
Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, wynikow pomiaréw, ocenie jako$ciowej oraz zgodno$ci wykonania
robdt z Umowa 1 dokumentacja projektowaq.
W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych technicznych podlegajacych zakryciu, odbioréw technicznych
instalacji, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robot jest protokot odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.
Do odbioru koncowego robdét Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé¢ dokumenty, zawierajace
w szczegdlnosci :
a) projekt wykonawczy z naniesionymi zmianami
b) uwagi 1 zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu 1 udokumentowanie wykonania jego zalecen
c¢) Dzienniki budowy 1 ksiegi obmiarow
d) wyniki pomiaréw kontrolnych
e) atesty jakosciowe wbudowanych materialoéw 1 wyrobow
f) instrukcje obstugi urzadzen
oraz inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajgca
W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupeiniajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t uzupetniajagcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.6 Odbiér ostateczny (pogwarancyjny)

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych w okresie gwarancyjnym.
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Odbidr ostateczny bedzie dokonany z uwzglednieniem odpowiednich zasad odbioru koncowego
technicznego, w ostatnim miesigcu waznos$ci gwarancji.

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale
Wykonawcy :

a) odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi technicznemu instalacji

c¢) odbiorowi koncowemu inwestycji

d) odbiorowi ostatecznemu ( pogwarancyjny)

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawg ptatnos$ci bedzie faktura wystawiona przez wykonawce po zakonczeniu robot
potwierdzonym pozytywnym protokotem odbioru koncowego.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

- ,Zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej” SITP WP-02:2010 Warszawa 2011 r

- Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 2 pazdziernika 2013 r. w
sprawie ogloszenia jednolitego tekstu - Prawo budowlane (Dz. U. poz. 1409)

- Ujednolicony tekst ustawy z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2013r. poz. 1409 z
pozn. zm.)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 10 grudnia 2010 r. zmieniajace rozporzadzenie w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 239, poz. 1597)

- Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 16 sierpnia 1999 r. w
sprawie warunkoéw technicznych uzytkowania budynkéw mieszkalnych (Dz. U. Nr 74, poz. 836
oraz z 2009 r Nr 205, poz. 1584) - pelny tekst aktu

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690,
22003 r Nr 33, poz. 270, z 2004 r. Nr 109, poz. 1156, z 2008 r. Nr 201, poz. 1238, z 2009 r. Nr 56,
poz. 461 oraz z 2010 r. Nr 239, poz. 1597) - pelny tekst aktu

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej. Dz.U. 1991 nr 81 poz. 351

- Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczpospolitej Polskiej z dnia 15 pazdziernika 2009 r.

w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o ochronie przeciwpozarowe;j
Dz.U. Nr 178 poz. 1380

- Dokumentacja Techniczno-Ruchowa i serwisowa centralki sygnalizacji pozaru .

- Dokumentacja Techniczno-Ruchowa czujek, przyciskoéw, gniazd czujek produkcji

- Aktualne normy 1 przepisy
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1.0. WSTEP.
1.1. PRZEDMIOT SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specytikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie instalacji sygnalizacji pozaru w budynku Stacji
Obstugi Pojazdow w Koszalinie przy ul. Krakusa i Wandy 11 na terenie dz. nr 46/2, obrgb 22
Koszalin.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST.

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w zakresie w zakresie wykonania instalacji sygnalizacji
pozaru w budynku Stacji Obstugi Pojazdow w Koszalinie przy ul. Krakusa i Wandy 11 na terenie
dz. nr 46/2, obreb 22 Koszalin.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci majace na celu
wykonanie instalacji sygnalizacji pozaru w budynku Stacji Obstugi Pojazdéw w Koszalinie przy ul.
Krakusa i Wandy 11 na terenie dz. nr 46/2, obreb 22 Koszalin

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnos$ci na budowie, metody uzyte przy wykonywaniu robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i zaleceniami Zamawiajacego.

1.4.1. PRZEKAZANIE PLACU BUDOWY.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w kontrakcie przekaze Wykonawcy plac budowy wraz
z projektem wykonawczym oraz Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna.

1.4.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA.

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem
podanym w umowie.

1.4.3. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA | SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiajacego stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania zawarte w kazdym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w poszczegdlnych
dokumentach, a o ich wykryciu powinien natychmiast zawiadomi¢ Zamawiajacego, ktory podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i1 poprawek.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg uzasadnione odstepstwa w ramach okreslonego przedziatu tolerancji, akceptowane
przez Zamawiajacego.

1.4.4. USTANOWIENIE INSPEKTORA NADZORU.

Inwestor jest obowigzany do ustanowienia Inspektora Nadzoru dla wykonania instalacji
sygnalizacji pozaru w budynku Stacji Obstugi Pojazdéw w Koszalinie przy ul. Krakusa i Wandy 11
na terenie dz. nr 46/2, obrgb 22 Koszalin.



1.4.5. ODBIOR FRONTU ROBOT.

Przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapoznac si¢ z obiektem, gdzie beda

prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robot.

Odbidr frontu robot przez wykonawce od Zleceniodawcy powinien by¢ dokonany komisyjnie.
Zakres 1 termin odbioru frontu rob6t oraz stan obiektu przekazywanego do robdt powinien by¢
zgodny z ustaleniami podanymi w umowie o realizacj¢ inwestycji lub z ewentualnymi p6zniej-
szymi zmianami do umowy.

Szczegdtowy zakres odbioru frontu robdt zalezy od charakteru 1 rodzaju robdt przewidzianych
do wykonania i jest podany w poszczegdlnych rozdziatach specjalistycznych.

1.4.6. KOORDYNACJA ROBOT Z INNYMI ROBOTAMI.

Dla zakresu robdt objetego niniejsza SST pracami towarzyszacymi sg prace zwigzane z
wykonaniem instalacji elektrycznej, systemu klimatyzacji, teletechnicznej, gazowej w budynku.
Koordynacja robdt budowlano-montazowych poszczegoélnych rodzajow powinna by¢ dokonywana
we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skonczywszy
na rozruchu i przekazaniu do eksploatacji. Koordynacja nalezy obja¢ rowniez projekty
organizacji budowy 1 robot, ogélne harmonogramy budowy oraz fazg¢ realizacji (wykonawstwa)
inwestycji.

Wykonywanie robdt koordynowac biezaco z przedstawicielem Inwestora.

Ogolny harmonogram budowy powinien okres§la¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczegbdlnych rodzajéw robdt lub ich etapéw 1 powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidlowy przebieg robdt i rownoczesnie umozliwial technicznie i ekonomicznie prawidlowe
wykonawstwo robdt specjalistycznych (w tym 1 elektrycznych).

Ogolny harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe¢ do opracowania szczegotowych
harmonogramoéw robot elektrycznych i teletechnicznych.

Koordynacja nalezy obja¢ rowniez pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z robotami
elektrycznymi, jesli przedsiebiorstwo robot elektrycznych nie bedzie wykonywalo robét
pomocniczych silami wlasnymi.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnos$ci na budowie, metody uzyte przy wykonywaniu robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST 1 zaleceniami Zamawiajgcego

1.4.7. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA PRAC.

Wykonawca musi zna¢ i przestrzega¢ w trakcie wykonywania robdt obowigzujace przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
Wykonawca podejmie wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokot placu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen i
ucigzliwosci dla osob trzecich, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczen lub
innych ucigzliwosci powstalych w nastepstwie wykonywania robot.

1.4.8. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA.

Wykonawca jest zobowigzany utrzymywac¢ wymagany przepisami sprawny sprzet
przeciwpozarowy, w pomieszczeniach biurowych, magazynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne musza by¢ sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob postronnych.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym w
rezultacie wykonywania robot, lub przez zatrudnionych pracownikow.



1.4.9. OCHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ LUB PRYWATNEJ.

Wykonawca odpowiada za ochrong czynnych instalacji i urzadzen na placu budowy.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie tych instalacji i urzadzen przed
uszkodzeniem w czasie wykonywania robot.

1.4.10. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY.

Podczas wykonywania robot Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegbdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢ aby zatrudnieni pracownicy nie wykonywali
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca robot powinien posiada¢ §wiadectwo kwalifikacyjne "D" 1 "E" w zakresie dozoru i
eksploatacji instalacji 1 urzadzen elektroenergetycznych, zezwolenie na montaz i instalowanie
jonizacyjnych czujek dymu wydane przez PAA w Warszawie.
Kwalifikacje personelu wykonawcy robot powinny by¢ stwierdzone przez wiasciwg komisje
egzaminacyjng i udokumentowane waznym $swiadectwem kwalifikacyjnym "E".

1.5. TEREN BUDOWY.

Terenem budowy jest budynek Stacji Obstugi Pojazdéw w Koszalinie przy ul. Krakusa i
Wandy 11 na terenie dz. nr 46/2, obrgb 22 Koszalin. Teren budowy nie stwarza szczegolnych
zagrozen dla bezpieczenstwa pracy ani srodowiska, nie narusza interesdw o0sob trzecich, nie
wymaga zmiany organizacji ruchu, zabezpieczania chodnikéw ani jezdni, czy stosowania ogrodzen.

1.6. NAZWY | KODY
Kody grup, klas i kategorii robot objetych zakresem niniejszej specyfikacji wg Wspdlnego
Stownika Zamoéwien (CPV):
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten
45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych
45312100-9 Instalowanie alarméw wtamaniowych
45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowe;j
45314300-4 Kladzenie kabli

2.0. MATERIALY.
2.1. WYMAGANIA OGOLNE.

Wykonawca robot zastosuje materiaty okreslone w dokumentacji projektowej, oraz w
zestawieniu dofagczonym do przedmiaru robot. W uzasadnionych przypadkach dopuszcza si¢
zastosowanie materiatow zamiennych pod warunkiem, ze ich parametry techniczne i jakoSciowe nie
beda gorsze od materiatow ujetych w dokumentacji projektowej. Materialy zamienne musza
uzyskac akceptacje Zamawiajacego.

Wszystkie wbudowane materialy musza by¢ dopuszczone do instalowania na terenie RP.
Materiaty, wyroby i urzadzenia dla ktorych jest to wymagane, nalezy dostarczy¢ wraz z atestami,
kartami gwarancyjny lub protokotami odbioru technicznego oraz aprobatami.

W/w dokumenty powinny by¢ w trakcie odbioru robot przekazane Zamawiajgcemu.
Materialy podstawowe okreslone w dokumentacji projektowej spetniajg wymagania okreslone w
normach.



2.2. WYKAZ MATERIALOW DO WYKONANIA SYSTEMU SYGNALIZACJI
POZARU | ODDYMIANIA.

System sygnalizacji pozaru

Nazwa urzadzenia Typ Ilos¢ Producent |Uwagi
Centralka sygnalizacji pozaru 41d POLON 4900 1 POLON
Modut kontrolno-sterujacy 2we/lwy EKS-4001 1 POLON
Gniazdo czujki G-40 47 POLON
Czujka optyczna dymu DOR-4046 24 POLON
Czujka optyczno - temperaturowa DUT-4046 2 POLON
Czujka optyczno - temperaturowa DOT-4046 17 POLON
Czujka jonizacyjna DIO-4046 4 POLON
Reczny ostrzegacz pozarowy ROP-4001M 10 POLON
Sygnalizator akustyczny wewnetrzny SAL-4001 7 POLON
Puszka instalacyjna PIP-2A 4 W2
Wskaznik zadziatania WZ-31 11 POLON
Akumulator 12V/18Ah 2

Modut sieciowy MSI-48 2 POLON

2.6. SKLADOWANIE MATERIALOW.

Sposob sktadowania materiatow elektrycznych w magazynach, jak i konserwacja tych

materiatlow powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatoéw

Dostawa materiatow przeznaczonych do robét elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po

odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych. Pomieszczenia muszg by¢ zamykane,
powinny tez zabezpiecza¢ materialy od zewngtrznych wptywow atmosferycznych.

Przy sktadowaniu poszczegolnych rodzajow materiatow nalezy przestrzega¢ nastepujacych
wymagan:

- rury instalacyjne sztywne 1 listwy kablowe z tworzywa sztucznego nalezy przechowywac
w pomieszczeniach zamknietych o temperaturze od -5 °C do +25 °C, w pozycji pionowej

w wigzkach zwigzanych w sposob uniemozliwiajgcy wyboczenie.

- przewody izolowane przechowywac¢ w kregach w pomieszczeniach suchych
1 chtodnych.

- wyroby metalowe i drobne wyroby hutnicze sktadowaé¢ w pomieszczeniach suchych.
Wyroby te nalezy zabezpieczy¢ przed dziataniem koroz;i.

- cement i gips w workach papierowych nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach suchych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i wilgocig; nalezy zwraca¢ uwage na
okres zdolnos$ci wigzania cementu i gipsu, ktory jest stosunkowo krotki; szczegdtowe
warunki sg podane w odnos$nych normach panstwowych,

3.0. SPRZET.
3.1. SPRZET DO WYKONYWANIA ROBOT.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét 1 srodowisko. Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie
robot. Sprzet bedacy wlasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢
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utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami,
Wykonawca dostarczy zarzadzajagcemu realizacja umowy kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzegtu do uzytkowania.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkOw umowy
zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4.0. TRANSPORT.
4.1. TRANSPORT MATERIALOW.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materialow, 1 urzadzen niezbednych do wykonania robét elektrycznych.
Aparature 1 urzadzenia nalezy ostroznie zatadowywac 1 zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston, zamkow itp.

5.0. WYKONANIE ROBOT. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI
ELEKTRYCZNYCH(CPV 45310000-3).

5.1. INSTALACJE NISKIEGO NAPIECIA ( 45311100-01 wg CPV)
5.1.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA INSTALACJI.

Zaprojektowano nastepujace sposoby montazu instalacji elektrycznych niskiego napiecia:
- instalacje wykonane przewodami kabelkowymi okragglymi w bruzdach pod tynkiem,
- instalacja wykonana przewodami kabelkowymi wielozylowymi i jednozylowymi w
listwach instalacyjnych,
- instalacje wykonane przewodami kabelkowymi w korytkach kablowych,
Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych wnetrzowych, bez wzgledu na rodzaj 1 sposob ich
montazu nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace czynnosci podstawowe:
- trasowanie,
- przebicia przez $ciany i stropy,
- uktadanie rur, korytek i kanatéw instalacyjnych, w ktorych beda prowadzone przewody,
- montaz konstrukcji wsporczych,
- uktadanie i faczenie przewodow,
- montaz osprzetu,

5.1.2. INSTALACJE WYKONANE PRZEWODAMI KABELKOWYMI OKRAGLYMI
W BRUZDACH POD TYNKIEM.

5.1.2.1. TRASOWANIE.

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa powinna przebiega¢ po liniach prostych w pionie 1
poziomie, na sufitach rownolegle do $cian. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i
dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontoéw. Za pomocg czujnikow do wykrywania
uzbrojenia pod tynkiem sprawdzi¢, czy we wskazanym miejscu nie zostaty utozone przewody przed
tynkowaniem $ciany i ktore obecnie sg niewidoczne. W przypadku wykrycia istniejacego
uzbrojenia z Inspektorem nadzoru nalezy zmieni¢ lokalizacje.



5.1.2.2. KUCIE BRUZD.

Bruzdy nalezy dostosowac do $rednicy przewodow kabelkowych z uwzglednieniem rodzaju
1 grubosci tynku. Nie dopuszcza si¢ wykonania bruzd w cienkich $ciankach dzialowych w sposéb
ostabiajacy ich konstrukcj¢. Zabrania si¢ kucia bruzd, oraz wykonywania przebi¢ w betonowych
elementach konstrukcji budynku.

5.1.2.3. UKLADANIE | MOCOWANIE PRZEWODOW.

Przewody uktada¢ bezposrednio w bruzdach wykutych w istniejacym tynku i $cianach z
cegly. Przewody mocowac za pomocg gipsu, mocowanie wykona¢ w odstgpach okoto 50 cm.
Zagiecia 1 tuki w plaszczyznie przewodu powinny by¢ tagodne.

Przewody wprowadzane do rozdzielnic powinny mie¢ nadwyzke dtugosci niezbgedng do wykonania
polaczen.

5.1.2.4. TYNKOWANIE BRUZD.

Po utozeniu kabli i rur bruzde nalezy zatynkowac, a $ciang w tym miejscu zamalowacé farba
takg jaka uprzednio pomalowana byla $ciana.

5.1.3. INSTALACJE WYKONANE PRZEWODAMI KABELKOWYMI JEDNO |
WIELOZYLOWYMI W LISTWACH INSTALACYJNYCH.

5.1.3.1. WYMAGANIA OGOLNE.

Montaz instalacji listwowej nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja wytworcy systemu.
Przed przystapieniem do montazu nalezy:
- skompletowac¢ niezbedng liczbe elementow do wykonania catej projektowane;j instalacji
listwowej,
- skompletowac¢ przewody 1 osprzet.

5.1.3.2. TRASOWANIE.

Trasowanie wykonaé¢ w sposéb podany w p. 5.1.2.1.

5.1.3.3. PRZEBICIA PRZEZ STROPY | SCIANY.

Przy przejsciu przez stropy i $ciany, przewody kabelkowe nalezy uktada¢ w przepustach z
rur ostonowych. Otwory w podciggach dla przepustéw rurowych wierci¢ wierttami koronowymi w
uzgodnieniu z inspektorem nadzoru branzy konstrukcyjne;.
Przebicia przez $ciany nalezy wykonywac w taki sposob, aby rur¢ mozna byto wygina¢ tagodnymi
tukami, o promieniu dostosowanym do $rednicy rurki.

5.1.3.4. MONTAZ LISTEW INSTALACYJNYCH.

Podstawy listew instalacyjnych mocowa¢ do podtoza za posrednictwem kotkow
rozporowych plastykowych. Odlegto$¢ migdzy kotkami powinna wynosi¢ okoto 40 cm.
Listwy instalowa¢ na wyznaczonej trasie w odcinkach dostarczonych przez wytworce lub
przycigtych na odpowiednig dtugos¢. Do taczenia poszczegdlnych odcinkéw stosowac nalezy
odpowiednie elementy taczeniowe.

5.1.3.5. WCIAGANIE PRZEWODOW DO RUR.

Przewody wciagac do rur po ich utozeniu i1 przykryciu warstwg tynku.
Przewody wciaga¢ za pomoca linki do przeciggania przewodow. Zabrania si¢ uktadania rur wraz z
wciggnietymi w nie przewodami.



5.1.3.6. UKLADANIE PRZEWODOW W LISTWACH INSTALACYJNYCH.

W listwach uktada¢ przewody kabelkowe jednozytowe, kabelkowe wielozytowe YDY,
OMY, teletechniczne: YTKSY , YnTKSY, HTKSHekw FE180/PH90/E90. Przed wypadnigciem z
listwy przewody zabezpieczy¢ klamrami. Podstawe listwy zamkna¢ pokrywami. Na wspdlnych
trasach z kablami teleinformatycznymi, przewody kabelkowe uktada¢ w oddzielnych komorach.

5.1.4. INSTALACJE WYKONANE PRZEWODAMI KABELKOWYMI
W KORYTKACH KABLOWYCH.

5.1.4.1. TRASOWANIE.

Trasowanie wykona¢ w sposob podany w p. 5.1.2.1.

5.1.4.2. MONTAZ UCHWYTOW | WSPORNIKOW.

Uchwyty mocowa¢ do otynkowanego sufitu z drewna za pomocg wkretow. Stosowac
typowe uchwyty dla projektowanego systemu korytek kablowych kablowych firmy BAKS.
Dla mocowania korytek do sufitu stosowa¢ uchwyty $cienno-sufitowe typu WSS 100.
Wsporniki instalowa¢ w odstgpach co 1,0 m.

5.1.4.3. MONTAZ KORYTEK KABLOWYCH.

Korytka kablowe przykreca¢ do konstrukcji srubami ocynkowanymi. Elementy korytek
taczy¢ migdzy sobg przy pomocy tacznikow systemowych.

5.1.4.4. UKLADANIE PRZEWODOW.

W korytkach poziomych przewody uktada¢ z mocowaniem. W korytkach zainstalowanych
pionowo przewody mocowac plastykowymi paskami zaciskowymi.

5.1.5. MOCOWANIE GNIAZD WTYCZKOWYCH.

Gniazda wtyczkowe nalezy mocowaé na tynku bezposrednio nad listwg instalacyjna obok
gniazda z gniazda teleinformatycznego za pomoca kotkéw rozporowych.
Mocowanie puszek i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewni¢ niezbedng wytrzymatosé
na wycigganie wtyczki z gniazda. W gniazdach wtyczkowych ze stykiem ochronnym, przewéd
fazowy powinien by¢ przytaczony do lewego zacisku (patrzac od przodu), przewdd neutralny do
prawego, a styk ochronny powinien znajdowac si¢ u gory.

5.1.6. PRZYGOTOWANIE KONCOW Z2YL | LACZENIE PRZEWODOW.

Zewngtrzne warstwy ochronne przytaczanych przewoddéw wolno usuwac tylko z tych czesci
przewodu, ktore po potaczeniu beda niedostepne. Zyta przewodu powinna byé pozbawiona izolacji
tylko na dlugosci niezbednej do prawidtowego polaczenia z zaciskiem. Nie nalezy pozostawiaé
nadmiaru dlugosci gotej zyty przed lub za zaciskiem.

Przewody odbiornikéw i aparatow montowanych na state nie powinny przenosi¢ naprezen, a
przewod ochronny powinien mie¢ wigkszy nadmiar dtugos$ci niz przewody robocze.

Dhugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwia¢ przytaczenie ich do
dowolnego zacisku. Konce zyt przewoddéw wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych,
nalezy izolowac i unieruchomic.

Laczenie przewoddéw w instalacji gniazd wtyczkowych nalezy wykona¢ w puszkach instalacyjnych
na listwach zaciskowych, na zaciskach gniazd wtyczkowych. Nie wolno stosowa¢ potaczen
skrecanych. Przewody w puszkach muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na
dodatkowe napre¢zenia mechaniczne.
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Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie, do jakich
zacisk ten jest przystosowany.
Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.
Zyly jednodrutowe moga mieé¢ zakonczenie:
- proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskow srubowych
lub samozaciskowych
- oczkowe, dla przewodow podtaczanych pod srube lub wkret; oczko o §rednicy
wewnetrznej wigkszej o ok. 0,5 mm od $rednicy gwintu, ktére nalezy wygina¢ w prawo
Konce przewodow z zytami wielodrutowymi powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi
koncoéwkami tulejkowymi lub oczkowymi o odpowiednim przekroju.

5.1.7. INSTALACJA POLACZEN WYROWNAWCZYCH.
5.1.7.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA INSTALACJI.

Wykonanie instalacji przewodami LY 10 mm2 w uktadanych listwach $ciennych razem z
przewodami instalacji elektrycznych.

5.1.7.2. PRZYGOTOWANIE KONCOW ZYL | LACZENIE PRZEWODOW.

Przygotowanie koncow zyt i taczenie przewodow wykona¢ wg p. 5.1.6.

5.2. INSTALOWANIE URZADZEN ALARMU POZARU (45312100-8 wg CPV).
5.2.1. ZASADY OGOLNE.

W budynku zaprojektowano adresowalny system sygnalizacji pozaru. System swoim
zasiggiem obejmuje caty obiekt i catkowicie zabezpiecza jego pomieszczenia.

5.2.2. MONTAZ CENTRALI SSP NA BUDOWIE.

5.2.2.1. Miejsce zainstalowania central

Central¢ nalezy instalowa¢ w widocznym, fatwo dostgpnym miejscu, nieoswietlonym
bezposrednio padajagcymi promieniami stonca, z dala od zrodet ciepta.
Temperatura pomieszczenia nie powinna by¢ nizsza niz 0°C i wyzsza niz +40°C. W
pomieszczeniach o duzym hatasie nalezy stosowac zewnetrzne sygnalizatory akustyczne,
sterowane wyj$ciami sygnatowymi lub wyjatkowo programowalnymi przekaznikami
monitoringu.
Mozna zawiesi¢ centralg bezposrednio do $ciany lub w przygotowanym otworze (powierzchniowo
lub z obudowg wpuszczang). Lokalizacja wg projektu.

5.2.2.2. Dolgczanie przewodoéw instalacyjnych

Po umocowaniu centrali nalezy do niej podiaczy¢ przewody linii dozorowych, sygnatlowych
1 monitoringu. Przewody powinny wchodzi¢ ze $ciany lub leze¢ na §cianie w korytkach
instalacyjnych. Nalezy je wyprowadzi¢ na ptyte tylng gérg oraz przez szczeling 1 podtaczy¢ do
odpowiednich zaciskow taczowek wyjsciowych centrali. Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na
polaryzacje przewodow linii dozorowych 1 petli. Odwrotna polaryzacja napigcia w linii dozorowej,
moze spowodowac zniszczenie elementdw w niej zainstalowanych.
Przed dotaczeniem przewoddéw linii dozorowych lub sygnatowych oraz przekaznikow
monitoringu, monitoringu, nalezy upewnic si¢, czy rezystancje przewodow, a w przypadku linii
dozorowych rowniez ich pojemnos$¢ i rezystancja izolacji, miesci si¢ w dopuszczalnych
granicach
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5.2.2.3. Instalowanie elementéw liniowych

Przy instalowaniu gniazd czujek i r¢cznych ostrzegaczy nalezy zachowac szczego6lng
ostroznos$¢ i starannos¢, gdyz elementy te zawierajg ptytki drukowane z delikatnymi elementami
elektronicznymi i zaciskami, do ktorych dotacza si¢ przewody linii dozorowych. Elementy liniowe
oraz linie sygnalowe nie skonfigurowane, podczas normalnej pracy centrali, nie beda brane pod
uwage.

5.2.2.4. Dolaczanie zrédet zasilajacych

Centrala powinna by¢ eksploatowana z dotgczong baterig akumulatorow kwasowych Pb
"szczelnych". Bateria akumulatoréw powinna by¢ zabezpieczona bezpiecznikiem,
umieszczonym na ptycie zasilacza. Przed wigczeniem baterii do pracy, akumulatory powinny by¢
naladowane zgodnie z instrukcja producenta. Baterie akumulatorow nalezy dolaczy¢ do zaciskow
taczowki, znaczonych BAT ,+71 ,,-” (przy wykreconym bezpieczniku BATERIA), zwracajac
uwage na wlasciwa polaryzacje. Odwrotne dotaczenie (niewtasciwa polaryzacja) spowoduje
przepalenie bezpiecznika BATERIA, umieszczonego w segmencie zasilajacym centrali.
Przewody sieci elektroenergetycznej ~220V/50Hz nalezy wprowadzi¢ przez osobny, okragty
przepust gumowy w tylnej $ciance centrali 1 dotaczy¢ do zaciskow sieciowych oznaczonych
odpowiednio.

Zasilanie sieciowe powinno by¢ doprowadzone z tablicy rozdzielczej, oddzielng linig w

sposob nierozlaczny, zabezpieczong osobnym bezpiecznikiem.

Centrala moze by¢ uzytkowana tylko w przypadku zastosowania dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej w postaci zerowania lub uziemienia ochronnego. Ze wzglgdu na

wicksza odpornos¢ catej instalacji na zaktocenia, zaleca si¢ stosowanie uziemienia.

Przewdd zerujacy centrale nalezy podlaczy¢ pod zacisk taczéwki, umieszczonej na ptytce z
filtrem sieciowym, oznaczony symbolem

Przewdd uziemienia ochronnego nalezy przylutowa¢ do koncowki montazowej, przykreconej do
sruby uziemiajacej, przygrzanej do tylnej scianki obudowy centrali i oznaczonej symbolem:

5.2.2.5. Instalowanie modutéw sterujacych i monitorujgcych

Montaz moduléw sterujacych 1 monitorujgcych odbywa sie¢ poprzez typowe puszki natynkowo na
$cianach.

W celu podtaczenia modutu nalezy wprowadzi¢ przewody do zamontowanej puszki na $cianie.
Wystajace z puszki przewody (dtugosci ok. 20 cm) podtaczy¢ do odpowiednich zaciskow w
module. Do podiaczenia ekranu z obu koncéw linii stuzg zaciski w podstawie modutu.

5.2.2.6 Programowanie centrali.

Programowanie centrali mozna przeprowadzi¢ z panelu obstugi umieszczonego na ptycie
czotowej centrali z wykorzystaniem przyciskow umieszczonych na ptycie czotowej lub klawiatury
komputerowej podtaczonej do gniazda PS2 w centrali. Wygodniejszym sposobem jest
programowanie centrali z wykorzystaniem programu konfiguracyjnego centrali dostarczanego przez
producenta wraz z urzadzeniem. Program nalezy zainstalowa¢ na dowolnym komputerze, nast¢pnie
wprowadzi¢ wszelkie dane 1 nastepnie potaczy¢ komputer z centralg i przestac¢ je do centrali.

Przed przystapieniem do konfiguracji centrali. nalezy w porozumieniu osobg odpowiedzialng
wyznaczong przez uzytkownika obiektu ustali¢ szczegotowy sposob funkcjonowania obiektu
uwzgledniajacy aktualny dzien montazu systemu sygnalizacji pozaru.

5.2.3. PRZYGOTOWANIE KONCOW ZYL | LACZENIE PRZEWODOW.

Przygotowanie koncow zyt i taczenie przewodow wykona¢ w sposob podany w p. 5.1.6.
Po umocowaniu centrali nalezy do niej podtaczy¢ przewody linii dozorowych, sygnatowych i
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monitoringu. Przewody powinny wchodzi¢ ze $ciany lub leze¢ na $cianie w korytkach
instalacyjnych. Nalezy je wyprowadzi¢ na plytg tylng gorg oraz przez szczeling 1 podtaczy¢ do
odpowiednich zaciskow taczowek wyjsciowych centrali. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na
polaryzacj¢ przewodow linii dozorowych i petli. Odwrotna polaryzacja napigcia w linii dozorowe;,
moze spowodowac zniszczenie elementow w niej zainstalowanych.

Przed dotaczeniem przewodow linii dozorowych lub sygnatowych oraz przekaznikow
monitoringu, monitoringu, nalezy upewnic si¢, czy rezystancje przewodow, a w przypadku linii
dozorowych réwniez ich pojemnos$¢ i rezystancja izolacji, miesci si¢ w dopuszczalnych

granicach

5.2.4. INSTALOWANIE GNIAZD.

W celu podiaczenia gniazda nalezy odkreci¢ podstawe od gniazda zasadniczego wprowadzi¢
przewody i zamontowac na suficie. Wystajace z podstawy przewody (dtugosci ok. 20 cm)
podiaczy¢ do odpowiednich zaciskow w gniezdzie zasadniczym. Do podtgczenia ekranu z obu
koncow linii stuzg zaciski w podstawie gniazda. Po podtaczeniu przewodow przykreci¢ gniazdo
zasadnicze do podstawy.

5.2.5. INSTALOWANIE CZUJEK.

Czujki montuje si¢ w gniazdach standardowych, ktére pracujg w adresowalnych liniach
dozorowych/petlach centrali.
Sposob rozmieszczenia czujek w obiekcie oraz wielko$¢ dozorowanej powierzchni, w zaleznos$ci od
rodzaju pomieszczen, powinny by¢ zgodne z wytycznymi okreslonymi przez Centrum Naukowo-
Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie i PN.

5.2.6. INSTALOWANIE RECZNYCH OSTRZEGACZY POZAROWYCH.

Reczne ostrzegacze pozarowe montujemy na $cianie natynkowo na wysokosci 120 — 140 cm
od poziomu podtogi. Sposdb rozmieszczenia przyciskow powinny by¢ zgodne z wytycznymi
okreslonymi przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jézefowie i PN.

W celu zamontowania przycisku nalezy w pierwszej kolejnosci przykreci¢ ramke maskujacag do
podtoza, przeprowadzi¢ przez nig przewody linii dozorowych, podtaczy¢ je do zaciskow w
przycisku zgodnie DTR producenta i przycisk przykreci¢ do ramki maskujace;.

5.2.7. INSTALOWANIE SYGNALIZATOROW ADRESOWALNYCH.

Przed przystapieniem do montazu sygnalizatorow nalezy odkreci¢ uktad elektroniczny od
podstawy z gniazdem, nastepnie przykreci¢ podstawe sygnalizatora do $ciany, podtgczy¢ przewody
linii dozorowej z gniazdem. Przed zainstalowaniem uktadu elektronicznego nalezy umiesci¢ w
sygnalizatorze bateri¢ zasilajagcg zgodnie z DTR producenta i wlozy¢ sygnalizator w podstawe z
gniazdem.

5.2.8. INSTALOWANIE SYGNALIZATOROW ZEWNETRZNYCH.

Sygnalizator zewngetrzny nalezy zamontowac na §cianie zewngetrznej budynku , powyzej
gornej linii okien kondygnacji parteru, na wysokosci powyzej minim. 4 m. Przed przystgpieniem do
montazu sygnalizatorow nalezy odkreci¢ uktad elektroniczny od podstawy, nastepnie przykrecié
podstawe sygnalizatora do $ciany, podtaczy¢ przewody linii sygnalizacyjnej z sygnalizatorem
zgodnie z DTR producenta i wlozy¢ sygnalizator w podstawg.

5.2.9. INSTALOWANIE ADAPTERA CZUJEK RADIOWYCH.

Adapter czujek radiowych instalujemy na $cianie w budynku. Miejsce montazu okreslone
jest w projekcie technicznym. Przed przystapieniem do montazu adaptera nalezy odkreci¢ uktad

13



elektroniczny od podstawy z gniazdem, nastepnie przykreci¢ podstawe sygnalizatora do $ciany,
podtaczy¢ przewody linii dozorowej z gniazdem zgodnie z DTR producenta.

5.2.10. URUCHOMIENIE | POMIARY LINII DOZOROWYCH.

Po utozeniu przewodow linii dozorowych nalezy zmierzy¢ parametry linii dozorowych takie
jak rezystancj¢ przewodow oraz stan izolacji czy odpowiada wytycznym okre§lonym przez
producenta w DTR. Nastepnie po umieszczeniu wszystkich urzadzen w liniach dozorowych 1
sygnalizacyjnych i przestaniu ustawien konfiguracyjnych do centrali nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢
wprowadzonych danych ze stanem faktycznym.

5.2.11. PRACA PROBNA | TESTOWANIE SYSTEMU.

Po zainstalowaniu wszystkich urzadzen w systemie sygnalizacji pozaru i uruchomieniu,
nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ jego funkcjonowania przeprowadzajac testy poszczego6lnych
detektorow i elementow sterujacych z wykorzystaniem aerozoli testowych 1 sprawdzajac dziatanie
elementow wyzwalanych mechanicznie. Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ wyswietlanych
komunikatéw pokazujacych si¢ na wyswietlaczu centrali czy jest zgodny ze stanem faktycznym.
Wszelkie elementy niestabilne 1 wprowadzajace zakldcenia w pracy centrali nalezy natychmiast
wyeliminowa¢ poprzez ich wymiane na nowe lub usunigcie przyczyny zaktocen.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymaganiami
zawartymi w niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej i powinna by¢ wykonywana
okresowo w miar¢ postepu robodt przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie materialy nie spetniajace
wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST zostang odrzucone. Wszystkie elementy robot,
ktore wykazuja odstepstwa od postanowien SST zostang rozebrane 1 ponownie wykonane na koszt
wykonawcy.

7.0. OBMIAR ROBOT.
Nie dotyczy.

8.0. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbioréw robét

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy
udziale Wykonawcy :
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi technicznemu instalacji
c) odbiorowi koncowemu inwestycji
d) odbiorowi ostatecznemu ( pogwarancyjny)

8.2 Odbiér robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbidr robot zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pozniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do
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Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowg , dokumentacja projektowa i
uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbioér techniczny instalacji

Odbior techniczny obiektu polega na przeprowadzeniu czynno$ci odbiorowych na podstawie
kompletnych protokotow pomiaréw i uruchomien
Procedura analogiczna jak przy odbiorze koncowym inwestycji.

8.4 Odbioér koncowy inwestycji

Odbidr koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w stosunku
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru i Strony Zamawiajacej.
Odbidr koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.
Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, wynikow pomiaréw, ocenie jako$ciowej oraz zgodno$ci wykonania
robdt z Umowa 1 dokumentacja projektowaq.
W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych technicznych podlegajacych zakryciu, odbioréw technicznych
instalacji, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robot jest protokot odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.
Do odbioru koncowego robdét Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé¢ dokumenty, zawierajace
w szczegdlnosci :
a) projekt wykonawczy z naniesionymi zmianami
b) uwagi 1 zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu 1 udokumentowanie wykonania jego zalecen
c¢) Dzienniki budowy 1 ksiegi obmiarow
d) wyniki pomiaréw kontrolnych
e) atesty jakosciowe wbudowanych materialoéw 1 wyrobow
f) instrukcje obstugi urzadzen
oraz inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajgca
W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupeiniajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t uzupetniajagcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.6 Odbiér ostateczny (pogwarancyjny)

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych w okresie gwarancyjnym.
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Odbidr ostateczny bedzie dokonany z uwzglednieniem odpowiednich zasad odbioru koncowego
technicznego, w ostatnim miesigcu waznos$ci gwarancji.

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale
Wykonawcy :

a) odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi technicznemu instalacji

c¢) odbiorowi koncowemu inwestycji

d) odbiorowi ostatecznemu ( pogwarancyjny)

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawg ptatnos$ci bedzie faktura wystawiona przez wykonawce po zakonczeniu robot
potwierdzonym pozytywnym protokotem odbioru koncowego.
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